. Fabrika Set 01-18 P.93 Frekans Atlama 2A 99999: gegersiz 99999
ru No. Parametre Adi Ayar Araligi .
[ - - P y 9 Ayari Degeri Fabrika Set
Kl Sh ' h " n Y 9 Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi
5: “Birlesik mod 2” Ayari Degeri
6: “Birlesik mod 3" 0~ 650.00Hz
00-16 P79 Gal Modu S X 7: “Birlesik mod 4 o 01-19 P.94 Frekans Atlama 2B . 99999
T . . T - g alisma Modu Segimi — " 99999: gegersiz
Shihlin Electric SA3 Serisi Genel AC Siiriicu 8: ‘Birlesik mod 5 py—
99999: ikinci galisma modu, galisma sarti 00-18(P.109) ile hedef 01-20 P.95 Frekans Atlama 3A = 99999
Parametre K|IaVUZU frekans1 00-17(P.97) ile ayarlanir 99999: gegersiz
0: Galisma panelinden frekans ayari 01-21 P.96 Frekans Atlama 38 0 ~650.00Hz 99999
Ge//.sm/.,s‘ FO/?/(S/_}/O/I & Yiiksek Performans 1: RS485 haberlesmeden frekans ayari ] 99999: gegersiz
SA3-023-0.75K/1.5KF ~ 110K/132KF 00-17 po7 Kingi hedef frek . 2: Analog'dan frekans ayari o 01-22 P44 2 Helanma Zamar 0 ~360.00s/0 ~3600.0s 99999
~ - : inci hedef frekans segimi - - - -
SA3-043-0.75K/1.5KF ~ 315K/355KF ¢ 3: llave haberlesme kartindan frekans ayari 99999: Secili degil
Shihlin SA3 serisi AC Siirliclleri segtiginiz igin tesekkrler. 4: PG karti A2B2'den frekans ayar| 0~ 360.008/0 ~ 3600.05
B AT : i aad f - 01-23 P.45 2. Yavaslama Zamani - - 99999
Bu parame'tre. klll?yuzu SAS. sirict parametreleri ha.ll.(klnda bilgi saglar.. Kullanicilar paﬂrametrgl ayar ?ralﬂflarl ve hler pgrametren|n 5 HDI pulse girsi e frekans ayart 99999: Segil deg
fabrika degerini 6grenmek igin bu kilavuzu kullanabilirler. Parametreleri ayarlamadan énce, siriicliyl dogru ve glivenli - - A o
R L N N ~ 3 0: Calisma panelinden start sinyali 0~30.0%
kullanabilmek igin kurulum kilavuzunu dikkatlice okudugunuza emin olunuz. P— — - 01-24 P.46 2. Tork Arttrma p—— 99999
00-18 P.109 ikinci start sinyali segimi 1: Dijital giris terminalinden start sinyal, 0 99999: Segili degil
1) Sistem Parametreleri Grup 00 i ’ 2: RS485 haberl tart sinyali ~650.00H
) p f S485 haberlesmeden sta smya.l : 0125 P47 2. Ana frekans 0~ 650.00! z _ 09999
B Fabrika Set 3: llave haberlesme kartindan start sinyali 99999: Secili degil
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi 0: Haberlesme modunda, calisma komutu ve frekans ayari 01-26 P.98 Orta Frekans 1 0 ~650.00Hz 3.00Hz
Ayari Degeri
h: [ lanir. - i ~
P " — 00-19 P.35 Haberlesme modu komut segimi aberlesmeden ayarlanr 0 01-27 P.99 Orta Frekans Cikis Voltaji 1 0~100.0% 10.0%
00-00 P.90 AC siirici modeli Sadece Okunabilir Oku 1: Haberlesme modunda, galisma komutu ve frekans ayari harici 0~ 650.00Hz
¥ P i m K 01-28 P.162 Orta Frekans 2 - 99999
00-01 P.188 rogram versiyonu Sadece Okunabilir Oku ayarlanrr. 99999 Segili deg
0: Fonksi: k :
: onksyonyok — 0: He kontrol 01-29 P.163 Orta Frekans Cikis Voltaji 2 0~100.0% 0.0%
o 006 1: Alarm gecmisi temizle (P.996=1) 00-20 P.400 Kontrol modu segimi 1: Tork kontrol 0
] N R - 0 ~650.00Hz
2: AC Siirlicd reset (P997=1) 2: Pozisyon kontrol 01-30 P164 | OrtaFrekans3 2 99999
00-02 ~ Parametre Reset 3: Tim parametreleri fabrika degerine resetle (P.998=1) 0 N 99999: Segili degil
N " o 0: Indiiksiyon(IM) motor V/F kontrol N
P.999 4: Bazi parametreleri fabrika degerine resetle 1(P.999=1) - — - 01-31 P.165 Orta Frekans Cikis Voltaji 3 0~100.0% 0.0%
5: Bazi parametreleri fabrika degerine resetle 2(P.999=2) 1: Indiikslyon(IM) motor Kapali gevrim V/F kontrol (VF + PG) 0~650.00Hz
6: Bazi parametreleri fabrika degerine resetle 3(P.999=3) 2: Induksiyon(IM) motor basit vektdr kontrol 01-32 P.166 Orta Frekans 4 —— 99999
0: Parametreler sadece motor durdugu zaman yazilr. 00-21 P.300 Motor kontrol modu segimi 3: indiiksiyon motor(IM) sensbrsiiz vektér kontrol (SVC) 0 99999: Segili degil
00-03 P77 Parametre Yazma Korumasi 1: Parametreler yazilamaz. 0 4: Induksiyon motor(IM) PG ile vektdr kontrol (FOC+PG) 01-33 P.167 Orta Frekans Gikis Voltaji 4 0-~100.0% 0.0%
Segimi 2: Parametreler motor calisiyorken de yazilabilir. 5: Senkron motor(PM) PG ile vektér kontrol 0134 P.168 Orta Frekans 5 0~650.00Hz 99999
oo oo - _ 3: Parametreler sifre korumasi oldugu zaman yazilamaz. 5 6: Senkron motor(PM) PG'siz vektor kontrol 99999: Segili degil
: - 5! e Gozme 0-65585 0: Indilksiyon motor V/F kontrol 01-35 P.169 Orta Frekans Cikis Voltaji 5 0~100.0% 0.0%
00-05 P.295 Sifre Ayan 2-65535 0 1: Induksi Kapal im V/F ki | (VF + P Hizlanmada Baslangi¢ S Egrisi
X0: AC siiriicii agidigi zaman, calisma paneli otomatik goriintiileme : Induksiyon motor Kapali gevrim V/F kontrol (VF + PG) 01-36 P.255 Zamant 0 ~25.008/0 ~ 250.0s 0.20s
moduna girer ve ekranda ¢ikis frekansini gésterir. 2: Indiksiyon motor basit vektor kontrol Hizlanmada Bitis S Egrisi 0 ~25.00s/0 ~ 250.0s
: urtct o i : : indiksi IM orst ktor k | (SV/ 1-37 P.2: - -
Xj A(? Siiriicti galistig1 zaman, calisma paneli ekrani hedef frekansi 00-22 P.370 ikinci motor kontrol modu segimi 3: Indiiksiyon motor(IM) sensérstiz vektdr kontrol (SVC) 99999 01-3 56 Zamam 99999: Segii degi 99999
gosterir. 4: Induksiyon motor(IM) PG ile vektor kontrol (FOC+PG)
X2: AC stirlicti galistig1 zaman, calisma paneli otomatik gériintiileme 5: Senkron motor(PM) PG ile vektér kontrol 01-38 p.257 Yavaslamada Baslangic S 0~25.00s/0 ~ 250.0s 09999
00-06 P.110 Galisma Paneli Monitor Segimi :eosttr:;il;esrl:znelgzzzj;fablt basing sisteminin mevcut basincini ve geri 1 6: Senkron motor(PM) PG'siz vektor kontrol Egrisi Zamani 99999: Segili degil
o P Yavaslamada Bitis S Egrisi 0 ~25.00s/0 ~ 250.0s
0X : Acllis ekrani gikis frekansini gosterir 99999: ikinci motor kontrol modu segili degil 01-39 P.258 Zs s Ed 99999: Secil dodl 99999
. | amani : Segili degil
1X : Acllis ekrani hedef frekansi gésterir 00-23 P.186 Motor tipi segimi 0: Normal Duty (ND), rjormél ylkler 1 . j ? >
2X : Acllis ekrani ¢ikis akimini gésterir 1: Heavy Duty (HD), agrr yiikler 3) Analog GII’I$ ve Qlkl$ Parametreleri Grup 02
3X : Acllis ekrani gikis voltajini gésterir : Frek: i default degeri 60Hz. 0
> : o~ V@ $ Jint g 00-24 P.189 50HZ/60Hz anahtar segimi 0: Frekans parametresi default degeri 60Hz — Gt
: Cikis voltaji (V) 1: Frekans parametresi default degeri 50Hz. 1 Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi
1: Terminal (+/P) ve (-/N) arasi AC Srlict voltaji(V) 0: Parametreler “Grup mod” olarak gdsterilir i Ayari Degeri
2: AC Siiriicii sicaklik yiikselme toplam orani (%) 00-25 P.990 Parametre modu ayari — " P 0
- - " 1: Parametreler “Klasik P mod” olarak gdsterilir 0: Fonksiyon yok
3: Sabit basing sisteminde hedef basinci (%) 0026 P25 llave Kart tioi — ok -
- E 7 ipi u .
4: Sabit basing sisteminde geri besleme basinci (%) i Sadece okunabilir 1: Frekans referanst
5: Galisma frekansi (Hz) 2) Temel Parametreler Grup 01 2: Tork referansi 1
6: Elektronik termik toplam orani (%) - 3: PID hedef degeri
7: 2-5 giris terminallerinin temsili sinyal degeri (V) - Fabrika Set 4: PID geribesleme sinyal
- — - — — — Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi : Y.
8: 4-5 giris terminallerinin (mA/V) temsili sinyal degeri (mA) Ayari Degeri 5: Hedef tansiyon ayari
9: Ghkis glct (kKW). 120H; 6: Hathizi ayar
10: PG karti geribesleme dénme hizi (Hz) 01-00 P.1 Maksimum frekans 0.00~ 01-02(P. 18)Hz: 55K/75KF ve alti iz :Hat| y
11: lleri ve Geri dénme sinyali. 1 ileri yénde 2 geri yénde déndigini O — 0.00~ 01-02(P. 18)Hz: 75K/90KF ve Ustu 60Hz 7: Geribesleme hat hz!
durma durumunu belirtir. 01-01 P2 Minimum Frekans 0~120.00Hz 0.00Hz 0200 P.500 2-5 terminali fonksiyon segimi 8: Gergek zamanli sarim ¢ap!
12: NTC sicakligi (°C) 01-02 P.18 Yiiksek-hiz maksimum frekans 01-00(P.1) ~ 650.00Hz 120Hz 9: Baslangi¢ sarm gapi
13: Motor Elektronik termik toplam orani (%) 50Hz sistem ayari: 0 ~ 650.00Hz 50.00Hz 10: Materyal kalinlig
- - i i . 01-03 P.3 Ana frekans
00-07 P.161 Goklu-fonksiyon Display 14: Rezerve 0 60Hz sistern ayar:. 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz 11: PTC 1
15: HDI terminali giris frekansi. (kHz) 0~ 10000V 12: PT100
16: Gergek zamanli sarm gapi degeri. (mm) 01-04 P.19 Ana voltaj — N - . 99999 13: VF bagmsiz fonksiyon
17: Gergek zamanli hat hiz.. (m/dk) 99999: Giris voltajina bagli olarak degisir - = ~—
18: Siiriicti gks torku (%) (Sadece 00-21 (P. 300) veya 00-22 (P. 370) 0: Dogrusal hizlanma / yavaslama egrisi 14: Pozitif tork imit
degeri 3 ~ 6 ayarl oldugu zaman gegerli) 01-05 P29 Hizlanma / Yavaslama egrisi 1: S model hizlanma / yavaslama egrisi 1 o 15: Negatif tork limit
19: Dijital giris terminal durumu ’ secimi 2: S model hizlanma / yavaslama egrisi 2 16: Pozitif/Negatif tork limit
20: Dijital ¢kis terminal durumu 3: S model hizlanma / yavaslama egrisi 3 17: Gerileme tork limit
21: Aktif calisan taslyici frekansi 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s: 3.7K/5.5KF ve alti modeler 5.00s 02-01 P.501 4-5 terminali fornksiyonu 02-00 ile ayni 1
Py " — — — 01-06 p.7 Hizl — -
22: 3-5 giris terminallerinin (MA/V) temélh sinyal degeri (mA) _ izlanma zamani 0~ 360.008/0 ~ 3600.0s- 5.5K/7.5KF ve Usti modeler 20.00s 02-02 P.504 3-5 terminali fonksiyonu 02-00 ile ayni 0
23: Senkron motorun rotor kutup pozisyonu (00-21 (P. 300) = 5 aktif 02-03 P.503 HDI terminali fonksiyonu 02-00 fle ayn! 0
edildiginde enkoderin motor rotor manyetik kutup pozisyonunu gésterir) 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s: 3.7K /5.5KF ve alt modeller 5.00s 0-Ckis fre)l:ansl 02-51 (P55) frekans display referanst %100
: , 02- J 6100.
24 : Mevcut hedef frekansi 01-07 P8 Yavaglama zaman 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s: 5.5K/7.5KF - 7.5K/11KF modeller 10.00s 1: Clk\é frekansi, 02-52 (P.56) frekans display referansi %100.
25 : PTC yiizde girisi 0 ~360.00s/0 ~3600.0s: 11K/15KF ve iistii modeller 30.00s 2: (;.k@ DC bus voltaji, OV seviyesi %100.
26 : Sabit basing sisteminin hedef basing ve geri beslemesi Hizlanma/Yavaslama Zaman 0: Zaman artis1 0.01s 3: Ckis surtictniin sicaklik ylikselme toplami orani, NTC
27 : Motor hizi 01-08 P21 Ayari Artist 1: Zaman artis1 0.1s 0 seviyesi %100 — - - - -
0: Cikis frekansini gosterir (mekanik hiz gosterimez) - - 4: Gikis AG stlrticli elektronik termik oran, e_l_ektronlk term_l_k"ro_l_e
: X Hizlanma/Yavaslama Referans 50Hz sistem ayarr: 1.00 ~650.00Hz 50.00Hz calistyor (06-00(P.9)#0) veya AC siiriiciiniin IGBT modiilintin
00-08 P.37 Hiz displayi 0.1~5000.0 0.0 01-09 P.20 " ol . Lo
. . elektronik termik rolesi galisyor (06-00(P.9)=0) degeri %100.
Frekansi 60Hz sistem ayari: 1.00 ~650.00Hz 60.00Hz
1~50000 yark . - . 5: Hedef frekans, 02-51(P.55) frekans displayi referansi %100.
00-09 p.250 Hez birimi secimi 0: Hiz displayi segimi birimi 1 1 0 ~30.0%: 0.75K/1.5KF modeler 6.0% 6: Sabitlenmis seviye ¢iks1, voltaj veya akim cikis seviye 02-54(P.541)
) ¢ 1: Hiz displayi segimi birimi 0.1 0~30.0%: 1.5K/2.2KF ~ 3.7K /5.5KF modeler 4.0% 02-04 P.54 AM1 gikis terminali fonksiyonu /02-53(P.539)'den ayarlantr. 0
00-10 Rezerve Rezerve Rezerve - 01-10 P.0 Tork Kuvveti Arttrma 0 ~30.0%: 5.5K/7.5KF ~ 7.5K/11KF modeler 3.0% ; 8'k'ivo"ak“’ suruc:: VOII:EJ oran "/:/110(?0 Sadece 00-21(P.300
Kaos NBIC 1215kt 5 e 0~30.0%: 11KM5KF ~55K/75KF modeler 2.0% '0&22227;; I;Samr:moert?e;::ri%rfg laynarll ikénageegceern) 21(7.300) veya
00-11 P.72 Tastyici Frekansi Kasa D/E: 1-9 kHz ; :::Z 0 ~30.0%: 75K/90KF ve iistii modeller 1.0% 9: Cikss torku, motor tork oraninin 2 kati %100.(Sadece 00-21(P.300)
D e sz
asa H: 1~3 kHz P : S . 6100.
0: Soft-PWM galisma yok 0: Sabit tork yuiklere uygulanablir (Or: Konveyor bant vb.) 11: Yiiksek hizli pulse, 1000.00KHz %100.
Soft-PWM tasiyici calisma : > - - - Degii i ilir (Or: 12: Motor hizi, 02-51(P.55) seviyesini %100 gdsterir.
1: Degisken tork yiiklere uygulanabilir (Or: Fan ve pompa..vb.)
00-12 P31 segimi 10 00-11(P.72)< 5 oldugu zaman, Soft-PWM gegerli (Sadece V/F 0 - - - — 13 : PLC analog ¢ikis, detayli bilgi icin SA3 gomuli PLC komutlarini
kontrolde uygulanir) 2, 3: Artan / Azalan yiklere uygulanabilir inceleyiniz. v
00-13 p.71 Durus tipi segimi Of Serbest durma 1 01-12 P.14 Yiik tipi segimi 4: Gok noktal V/F egrisi 0 Fabrika Ser
1: Rampali durma 5~13: Ozel iki-nokta V/F egrisi Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi A Deser
0: STOP but basildi§ind: | d PU ve H2 modda d
00-14 P.75 Stop fonksiyonu segimi utonuna bas! |?|n a calsma Sa oce ve T Modda dunr 1 14: VIF tam bagimsz mod yar egen
1: STOP butonuna basildi§inda ¢alisma tim modlarda durur. 15- VIF van bagmsz mod 6: Sirekli seviye ¢ikisi, voltaj veya akim seviyesi 02-53(P.539)'den
0: ileri ve Geri dénmenin ikisi de izin ver. _ b 9 02-05 P.537 AM2 ¢ikis terminali fonksiyonu ayarlanir. 0
1: Geri dénmeyi engelle. (Geri dénme referans komutu verildiginde 01-13 P15 JOG frekanst 0~650.00Hz 5.00Hz 0~5, 7~13: 02-04 ile ayn1.
00-15 P.78 lleri/Geri dénme engeli segimi motor yavaslar ve durur). 0 01-14 P.16 ;OG Hizlanma / Yavaslama 0 ~360.008/0 ~3600.0s 0.50s 02-06 P.185 Oranti baglanti kazanci 0~100% 0%
2: ileri dsnmeyi engelle. (Geri donme referans komutu verildiginde aman - 0: Yardimci frekans fonksiyonu yok.
motor yavaslar ve durur). 01-15 P28 Ciks frekansi fitre zaman: 0~1000ms Oms 1: Galisma Frekansi = Ana Frekans + Yardimci Frekans
0: “PU mod”, “Harici mod” ve “Jog mod” birbirleri ile degistirilebilir. 01-16 P.91 Frekans Atlama 1A 0~650.00Hz 99999 (2-5 terminallerinden verilen)
1: “PU mod” ve "JOG mod” birbirleri ile degistirilebilir. 99999: gegersiz 2: Galisma Frekansi = Ana Frekans + Yardimci Frekans
00-16 P.79 Calisma Modu Segimi 2: Sadece “Harici mod 0 0~ 650.00Hz 02:07 P-240 Yardmei Frekans (4-5 terminallerinden verilen °
N P 01-17 P.92 Frekans Atlama 1B 99999 N —
3: Sadece "Haberlesme modu 99999: gegersiz 3: Calisma Frekansi = Ana Frekans - Yardimci Frekans
4: “Birlesik mod 1 0~650.00Hz (2-5 terminallerinden verilen)

4: Calisma Frekansi = Ana Frekans - Yardimci Frekans




(4-5 terminallerinden verilen)

5: Calisma Frekansi = 2-5 terminallerinden yiizde (%) olarak verilen

6: Sabitlenmis seviye ¢iks|, voltaj veya akim ¢ikis seviye 02-54(P.541)'der|
pyarlanir

7: Ckis voltaj, siiriicii voltaj orani %100

1 : Harici tork komutu polaritesini tersle

99999 : Teminal fonksiyonu ilave segimi yok

baglanti sinyali 2 . - LI 03-01 P.84 STR fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 1
6: Calisma Frekans = 4-5 terminallerinden yiizde (%) olarak verilen 8: Sabit voltaj gkis), voltaj gikis seviyesi 02-54 (E’.Sfﬂ)den ayfarlanlr. 03-02 P.86 RES fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 30
baglanti sinyali ;Sezce‘fhc)e 00-21(P-300) veya 00-22(P-370) degeri 3~6 oldugunda 03-03 P.80 MO fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 2
T S;,I:z:“a;r:eziny = 3-5 terminallerinden y{izde (%) olarak verilen 9: Cikis torku, motor tork oraninin 2 kati %100.(Sadece 00-21(P.300) 03-04 P.81 M1 fonks?yonu se@?m? 03-00 ?Ie aynt 3
J Y ve 00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarli iken gegerli 03-05 P.82 M2 fonksiyonu segimi 03-00 ile aynt 4
8: Qal|$ma. Frek.ansl = An.a Frekans + Yardimci Frekans 10: Cikis giicil, motor giig orani iki kati %100 03-06 P.126 M3 fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 5
(3-5 terminallerinden verilen) 11: Yiiksek hizli pulse, 1000.00KHz %100. 03-07 P.127 M4 fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 8
9: 3-5 Galisma Frekansi = Ana Frekans - Yardimi Frekans 12: Motor hizi, 02-51(P.55) seviyesini %100 gésterir 03-08 P.128 M5 fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 7
! g Iy !
(3-5 terminallerinden verilen) 0: AM1-5 terminalinden 0~10V voltaj gikis. 03-09 P.550 HDI terminal fonksiyonu 03-00 ile ayni 57
0: Ornekleme etki alani 0~5V. 1: Rezerve N T
~ » i i imi - 0: RUN (AC Siirtcu calisiyor
1: Ornekleme etki alani 0~10V. 02-45 P64 AM1 gkis sinyali segimi 2: AM1-5 terminalinden 0~20mA akim ¢ikis!. 0 1:SU ((;(|k|s frekans?na u?;S:,)
02-08 P.73 2-5 terminali sinyal segimi 2: Ornekleme etki alan: 0--5V. 1 _ 3: AM1-5 terminalinden 4~20mA akim gikis. 2: FU (Cikis frekansi algilama)
3: Ornekleme etki alani 0~-10V. 02-46 P.191 AM1 ¢kis gain 0~5000 3210 3: OL (Asiri yiik algilama)
4 Ormekleme etki alam -5 ~ +5V. 02-47 P190__| AM1 cikis bias 0~5000 80 : YK ag
5 Omeklome eiki alam 10~ +10V. 02-48 P.538 AM2 cikis sinyal segimi 02-45 ile ayni 0 4: OMD (Sifir akim algilama)
— - 50Mz sisterm: 1.00 ~ 650,001 50,002 02-49 P.536 AM2 cikis gain 0~5000 3210 5: ALARM (Alarm algilama)
02-09 pP.38 2-5 terminali maksimum calisma zsistem: 1 onz - 02-50 P.535 AM2 ¢Kkis bias 0~5000 80 6: PO1 (Programlanmis calisma bélim sonu algilama)
frekansi 60Hz sistem: 1.00 ~650.00Hz 60.00Hz oot oo Analog ciks frekans display 50Hz sistem: 1.00 ~650.00Hz 50.00Hz 7: PO2 (Programlanmis calisma periyod sonu algilama)
02-10 P.60 zg :erm!na:! flltf .za.manl.l - 0~2000ms 30ms . referans! 60Hz sistem: 1.00 ~650.00Hz 60.00Hz 8: PO3 (I(’:rogramlanm; calisma bekletme algilama) =
-5 terminali voltaj sinyali bias o - 9: BP (AC surlicli ve Sebeke beslemesi calismasi arasinda Af
02-11 P.139 -100.0%~100.0% 0.0% i ~! irdici i inyali
orani 100.0%~100.0% o 0252 P56 Analog gkis akim monitor 0~500.00A: Kasa G alti — Modele _ siiriicii galismasinda iken BP ¢ikis sinyali verecek)
02-12 P.192 2-5 terminali minimum giris 0~10.00V 0.00V referansi 0~5000.0A: Kasa G ve Ustil gore 03-10 P.40 SO1-SE fonksiyonu 10: GP (AC surlicli ve Sebeke beslemesi galismasi arasinda 1
) pozitif voltajt ) i 02-53 P.539 AM2 sabit ¢ikis seviyesi 0~100.0% 0.0% Sebeke beslemesinde GP ¢ikis sinyali verecek)
0213 193 2-5 terminali maksimum giris 0~10.00v 10,00V 02-54 P 541 AM1/FM sabit gkis seviyesi 0~100.0% 0.0% 11:0MD1 (Sifir akim algilama)
: pozitif voltaji : ’ 02-55 P.592 PT100 voltaj seviye 1 0~10.00V 5.00v 12-}1; ;ecf:nn;?sinyali
I . B o~ o . : - _ - ——
02-14 P.104 2-5 t.ermmah mlnlnmunj pozitif 100.0% ~ 100.0% 0.0% 02-56 P.593 PT100 volt§] seviye 2 0~10.00V 7.00V 17: RY (AC Surlict hazrr gkisi)
voltaja karsilik gelen yiizde (%) 400.0% ~400.0% ( P.500= 2/14/15/116/17 ) 0257 P.504 PT100 seviye 1 baslangic 0~ 650.00Hz 0.00Hz 18: Bakim alarmi algilama
— " — i frekans! . )
- -100.0% ~ 100.0% :
02-15 P.195 2-5 t.ermlnall makslmurr poztlf 00. fi/u 00 ?)/u 100.0% PT100 seviye 1 baslangig 19: OL2 (Asiri tork alarm ¢ikisi)
voltaja karsilik gelen yiizde (%) 400.0% ~400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) 02-58 P.595 gecikme zamani 0~6000s 60s 20: Kapasitor émrii anormal
02-16 P.512 25 f;m"-':h_mlmmum gins 0~10.00vV 0.00V 02-59 P.187 FM kalibrasyon parametresi 0~9998 450 21: Pozisyon kontrol pozisyona ulasildi
negatif voltaji - - - - - -
— - — 4) Di |ta| GITIS / IkIS Parametrelerl GI'U 03 22 : Gergi(tension) kontrol kivirma deseni algilama
02-17 P.513 25 terminali maksimum giris 0~10.00v 0.00V ) Dij 3 / Gikis P 23 : Gl isaretleyici(marker) algilama
negatif voltaji Fabrika Set 03-11 P.85 A1-B1-C1 fonksiyonu segimi 03-10 ile ayni 5
02-18 P510 2-5 terminali mininmum negatif -100.0~100.0% 0.0% Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi 03-12 P.129 S02-SE fonksiyonu segimi 03-10 ile ayni 2
- . .0% Geri -
voltaja karsilik gelen yiizde (%) 400.0% ~400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) Ayari Degeri 03-13 P.130 A2-B2-C2 fonksiyonu segimi 03-10 ile aynt 0
2-5 terminali maksimum negatif -100.0~100.0% N 0 U ileri galisir) Coklu-fonksiyon dijital giri
02-19 P51 | Jotaja karsili gelen yizzde (%) | 400.0%~400.0% ( P500= 2/14/15/16/17 ) 0.0% = AT ?;':a')'s") s i negatipoziti lojik segimi 0-1023 0
s N — . u-hiz dusu 1Z
_— - 0: Ornekleme etki alani 4-20mA. 3. RM (Goklu-hiz orta hiz) Coklu-fonksiyon dijtal gikis
02-20 pA7 4-5 terminali sinyal segimi 1: Ornekleme etki alani 0~ 10V. 0 4. RH (Coklu-hiz yiksek hiz) 03-15 P.88 negatif/pozitif lojik segimi (Asil 0~4095 0
2: Ornekleme etki alani 0 ~ 5V. 5: AU (Analog terminal 4-5 dnceligi) ve slot3)
4-5 terminali maksimum galisma 50Hz sistem: 1.00 ~650.00Hz 50.00Hz 6: Harici termik réle calisma ————
02-21 P.39 03-16 P.120 kis sinyali gecikme zamani ~ . 0.0s
frekansi 60Hz sistem: 1.00 ~650.00Hz 60.00Hz 7: MRS (Ckii ani durdumma) g ‘sl nyal gec - 0~3600.0s
0222 P528 | 4-5 terminali filre zamani 0~2000ms 30ms 8: RT (AC Sliriicii ikingi fonksiyon) 0317 PAS7 iital giris terminali filtre 0~ 2000ms 4ms
9: EXT (Harici JOG) zamani
4-5 terminali akim/voltaj sinyali 10: STF+EXJ — — — — — - —
02-23 P.505 -100.0% ~ 100.0% 0.0% E I Dijital 0: Dijital giris terminali enerji gel de pasif 0
bias orani ’ ’ ° TR+EXJ 0318 P58 nerji geldiginde Dijital giris g ji g p:
12: STF+RT terminali aktif etme 1: Dijital giris terminali eneriji geldiginde aktif 0
0: Baglanti kesilmesi ayari yok 13: STR+RT 03-19 Rezerve Rezerve Rezerve -
02-24 P 184 4-5 terminali baglants kesilmesi 1: OHz'e yavaslar, dijtal gikis terminali alarmi kapatir 0 14: STF+RL 03-20 P41 Frekansa ulasidi aragi 0~100.0% 10.0%
! 5: STR+RL
ayari ——
2: AC slriicii aniden durur ve panel “AErr” alarm gosterir. 6: STF+RM 03-21 P.42 lleri y8nde giks frekans 0 ~650.00Hz 6.00Hz
Z PT——— TR+RM algilama )
-5 terminali baglanti kesilmesi 3: AC siiriicii baglanti kesilmeden 6nceki frekans ile galismaya devam TF+RH e
02-24 P.184 ; Lo 0 Geri yonde ¢ikis frekansi 0~650.00Hz
ayari eder. Dijital ¢kkis terminali alarmi kapatir. TR+RH 03-22 P.43 algilama 99999: 03-21(P.42) ayari ile ayni 99999
TF+RL+RM
- inali mini i 0~200.0%
02-25 P.198 4-5 terminali minimum giriy 0~20.00mA 4.00mA TR+RL+RM 03-23 P.62 Stfir akim alglama seviyesi P . 5.0%
akim/voltaj TF+RT+RL 99999: Fonksiyon pasif
4-5 terminali maksimum girig TR+RT+RL 03-24 P.63 Sifir akm algilama zaman 0~ 100.00s 0.508
0226 | PAR | ota) 0~20.00mA 20.00mA TE+RT+RM ratm alor : 99999: Fonksiyon pasit
03-00 P.83 STF fonksiyonu segimi TR+RT+RM 0 isletiimis dijital giri
0227 196 4-5 terminali mininmum akim / -100.0 ~100.0% 0.0% lyonu segimi S STFTRTRLRM 0325 P.551 Genisletimis dijital giris 03-00 fle ayni 99999
: voltaja karsilik gelen yiizde (%) -400.0% ~ 400.0% ( P.501 = 2/14/15/16/17 ) e 7 STRYRT*RLERM terminali M10(Slot3)
02.28 p1gy | 46 terminali maksimumakm/ | -100.0~100.0% 100.0% 221 g‘%gé’;g 3;6“,\‘“: i'i'i"‘;a"f")STF/STR — 03-26 pssy | Cemisietimis diital girig 03-00 ile ayni 99999
- : .0% - TON —— n o
voltaja karsilk gelen yiizde (%) | -400.0% ~400.0% ( P.501 = 2/14/15/16/17 ) : (RUN il kullanilr, STF/STR "ON' iken, AC Siirlicli Geri ve terminali M11(Slot3)
- STF/STR is “OFF” iken, AC siiriicii lleri calisir) Genisletiimis diital giri
0: Ornekleme etki alani 4 ~ 20mA. 30: RES (harici reset fonksiyonu) 03-27 P.553 ietimis dital giris 03-00 ile ayni 99999
02-29 P.531 3-5 terminali sinyal segimi 1: Ornekleme etki alani 0 ~ 10V. 1 31: STOP (STF-STR terminali veya RUN sinyali ile tig kablolu galismada terminali M12(Slot3)
2: Ornekleme etki alani 0 ~ 5V. kullanilir) Genisletilmis dijital giris .
— p— 32: REX (goklu-hz ayari (16 seviye)) 03-28 P854 | minali M13(Slot3 03-00 ile aynt 99999
3-5 terminali maksimum calisma 50Hz sistem: 1.00 ~650.00Hz 50.00Hz AGOX 2 _ erminali (Slot3)
02-30 P.508 60Hz sistem: 1.00 ~650.00H 50.00H 33: PO (*harici modda", programlanmis ¢alisma modu segilir) Genisletiimis diital giri
frekans z sistem: 1 onz ohz 34: RES_E (Harici reset sadece alarm off oldugu zaman gegerli olur) 03-29 P.555 enisletimis dijtal giris 03-00 ile ayni 99999
02-31 P.527 3-5 terminali filtre zamani 0~2000ms 30ms 35: MPO (“harici modda” manual galisma saykil modu segilir.) terminali M14(Slot3)
3-5 terminali akim/voltaj sinyali 36: TRI (Uggen dalga fonksiyonu segilir) Genisletilmis dijital giri:
02-32 P.507 -100.0% ~ 100.0% 0.0% X isletimis diital girig -00 i
bias orani 5 5 i 37: GP_BP (AC siiriicii ve sebeke beslemesi arasinda belli frekans 03-30 P.556 terminali M15(Slot3) 03-00 ile ayni 99999
0: Baglanti kesilmesi ayari yok. uzerinde otomatik gegis) Genisletimis diital ik
35 terminali baglant kesimesi | 1 OHz'® yavaslar, dijtal gikis terminali alarm kapatr. 38: CS( Sebeke beslemesine manual gegis) 03-33 P.559 enisietimis dijial girls 03-00 ile ayni 99999
02-33 P.545 2: AC sirlicii aniden durur ve panel “AErT alarm gosterir. 0 39: STF/STR +STOP (RUN aktif oldugu zaman motor geri déner. RUN terminali M10(Slot2)
ayari 3: AC suriici baglanti kesimeden énceki frekans ile gallsmaya devam kesilince motoru durdurur ve sonra ileri déner) 03-34 P.560 Genisletilmis dijital giris 03-00 ile ayni 99999
eder. Dijital ¢ikis terminali alarmi kapatir. 40: P_MRS (AC Suriict ¢ikisi aniden durur. MRS pulse sinyal girisidir) : terminali M11(Slot2) V
g 3-5 terminali minimum giris akim - 41: PWM frekans ayari Genisletiimis diital giri
0234 PS4  volaj 0~10.00v o.00v 42: Rezerve 03-35 P.561 enisietimis clita’ girly 03-00 ile ayni 99999
3.5 torminall maksimum giris 43: RUN_EN (Dijtal giris terminali alisma akii) terminali M12(Slot2)
02-35 P54 | okmivoltaj ' 0~10.00v 10.00v 44: PID_OFF (Dijital giris terminali PID durdurma akif) 0336 b 562 Genisletimis dijtal giris 03.00 o aymi 99999
02-36 P 546 3-5 terminali mininmum akim / -100.0% ~ 100.0% 0.0% :6' gln? mod 7 terminali M13(Slot2)
: voltaja karsilk gelen yiizde (%) -400.0% ~ 400.0% ( P.501 = 2/14/15/16/17 ) i - Sagiangi¢ Sanm gapi segimi 03.37 P 563 Genisletiimis dijital giris 03:00 ile aymi 99999
3-5 terminali maksimum akim / -100.0% ~ 100.0% o Fabrika Set ) terminali M14(Slot2) Y
02-37 P.547 o % _ 100.0% Grup No. Parametre Adi Ayar Aralig o -
voltaja karsilk gelen yiizde (%) -400.0% ~400.0% ( P.501 = 2/14/15/16/17 ) Ayari Degeri . Fabrika Set
N — Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi
Fabrika Set 47: Baslangic sarim capi secimi 2 Ayarl Degeri
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi _ 48: Kalinlik segimi 1 ——————
Avari Degeri 49: Kalinlik segimi 2 03-38 P.564 Genigletimis dijtal giris 03-00 ile ayni 99999
02-38 P.526 HDI filtre zamani 0~2000ms 10ms 50: Saric/Bosaltici degistirme terminali M15(Slot2)
02-39 P.524 HDI giris minimum frekanst 0~ 100.00kHz 0.00kHz 51: On siirme referans Genisletimis dijital giris
02-40 P.525 HDI giris maksimum frekansi 0~ 100.00kHz 100.00kHz 52: Tork memory 03-41 P.567 terminali negative/pozitif lojik 0~65535 0
R % ~ 9 - :
02-41 P.522 HDI giris minimum frekansa 100.0% ~ 100.0% 0.0% 53: Tork memory aktif (Slot2&3)
- X - _ . 54: Tur sayma sinyali Genisletilmis dijital ¢ikis
o -400.0% ~400.0% ( P.501 = 2/14/15/16/17 ) ° » 3 $ dijital ¢IKIS 10 i
karsilik gelen ylizde (%) ~ — 55: Hiz/Tork Kontrol anahtari 03-42 P-568 terminali A10(Slot3) 03-10 ile aymi 99999
02-42 P.523 HDI giris maksimum frekansa -100.0%~ 100.0% 100.0% 56: Sarim yarigap geri yiikleme Genisletimis dijtal okis
- B - 0 ~ o = U7 - Yii .| iri i 03-43 P.569 § iy i 03-10 ile ayni 99999
Karsilik gelen yiizde (%) 400.0% ~400.0% ( P.501 = 2/14/15/16/17 ) 2; XukTeklh|zll.pulls2959|rls fol.rllfswonu terminali A11(Slot3)
- - — - . - : Analog terminal 2-5 6nceligi —
0: FM fonksiyonunu HDO teminali ¢ikis fonksiyonu olarak seg. 03-00 P.83 STF fonksiyonu segimi 0 G letil dijital gik
. = z = v ¢ 59: Analog terminal 3-5 énceligi 03-44 P.570 enigietimis diital s 03-10 ile ayni 99999
02-43 P.74 HDO frekans garpan katsayisi ;;::ggis‘léegenénal cikisinda galisan frekansin 02-43(P.74) katini kare 0 60: PLC Baslatma/Durdurma term.lnall.A‘l.Z(S"I.ot3)
: _ 61: SHOM fonksiyonu home hareket 03-45 P.571 Genisletimis dijtal ¢ kis 03-10 ile ayni 99999
0: Ckis frekansi, 02-51 (P.55) freke}.nﬁ dlfplay referansi %100 62: ORGP baslangig pozisyonu terminali A13(Slot3)
1: Cikis akimi, 02-52 (P.56) akim goriintiileme referansi %100 63: Pozi HZ kontrol hia Genisletiimis diital cikis
2: Gikis DC bus voltaji, OV seviyesi %100 - Tozisyon/Hz Komro? ananian 03-46 P.572 pietimis cjtal ciis 03-10 ile ayni 99999
3: Gkis siirticiiniin sicaklik yiikselme toplami orani, NTC 64: Harici anahtar sifir-servo terminali A14(Slot3)
iyesi 65: Harici hizlanmalyavaslama durdur isletiimis di
02-44 P.543 FM ¢kis fonksiyonu segimi sevyes R1%0 0 66: Harici stop’a zor)lla v 03-47 P.573 Ge”'.$|e‘.'|m'$ P 03-10ile aym 99999
: . 4: Cikis AC stiriici elektronik termik orani, elektronik termik role 67. Bobi h ‘ " terminali A15(Slot3)
. n . : Bobin ¢api hesaplama stop clotiimic dii
Qal|$|yor. (06>0(.)(P'..9)=9) veya AC siriiciiniin IGBT“rno.du un 68 : Tek nokta pozisyonlama yapabilir 03-48 P.574 Genisletimis dital qikis 03-10 ile ayni 99999
elektronik termik rélesi galistyor (06-00(P.9)=0) degeri %100 . terminali A16(Slot3)
69 : Coklu nokta pozisyonlama yapabilir Genisletimis diital ok
5: Hedef frekans, 02-51(P.55) frekans displayi referansi %100 70 : Tim pozisyon kontrol pulse giris komutu yapabili 03-49 P.575 enigietimis diital s 03-10 ile ayni 99999

terminali A17(Slot3)




Genisletilmis dijital ¢ikis
03-50 P.576 N Y v 03-10 il i
torminali A10(Siot2) ile ayn 99999 6) Motor Parametreleri Grup 05 06-00 bo Elektronik termik role 0~500.00A: Kasa G alti modeller Modele
Genigletiimis dijital ¢k : kapasitesi 0~5000.0A: K g N
03-51 P.577 wietimiz ciial cikip 03-10 ile ayni 99999 G Fabrik Set = 252 G ve Ustt modeller gore
terminali A11(Slot2) rup No. Parametre Adi Ayar Araligi 06-01 P.22 Durma engeli galisma seviyesi 0~400.0% 150.0%
Genisletilmis dijital glkis a Ayari Degeri ~
03-52 P.578 _ Z(SJIOQ;? S 03-10 ile ayni 99999 o Paramat P—— . Y 9 06-02 P.23 Seviye disiirme telafi faktori g 150.0% 99999
: re auto-tuning fonksiyonu yol 9999: Durma engeli galisma seviyesi 06-01(P.22) ayar degeridir.
03-53 P.579 Ge"i.$|el.ilmi$ dijital gikis 0310 fle ayni 59509 1 !nd?ksfyon motor ile parametre auto-tuning 8lgme [Hareketli motor] 06-03 P66 Durma Gnleme islemi azaltma 50Hz sistem: 0 ~650.00Hz 50.00Hz
terminali A13(Slot2) 2: indiiksiyon motor ile parametre auto-tuning élgme [Sabit motor] baslangig frekansi 60Hz sistem: 0 ~650.00Hz 60.00Hz
03-54 P.580 Genisletilmis dijital ¢ikis 03-10 fle ayni 59509 3: Online indiiksiyon motor auto-tuning fonksiyonu 0 Mevout Helanmalyavaglama zamanina gore
{erminali A14(Slot2) 05.00 b 301 Motor parametresi 4: Kapali gevrim vektdr kontrol modunda indiiksiyon motor sistem 06-04 P.220 Mevout durma hizlanma ve 1: Birinci hzlanmalyavaslama zamanna gore
03-55 p.581 Genisletimis dijtal ¢ikis ] auto-tuning fonksiyonu segimi ataleti auto-tuning Gigme 0 yavaslama zamani segimi 2: kinci hizlanmalyavaslama zamanina gére 3
: . 03-10 ile ayni 99999 5 : indiiksiyon motor parametreleri otomatik 8lgme [Motor do - Eniyi .
terminali A15(Slot2) ik.e et p atik lgme [Motor dSnmez 3: En iyi hzlanma/yavaslama zamani otomatik hesaplama
o n dlctim]
Genisletilmis dijital ¢ikis - Eg i o) i i
03-56 P.582 v il ges 03-10 ile ayni 99999 8: Senkron motor parametre auto-tuning 0 - Eger regenerafif fren gorev peryodu 3% belirlenmisse, 6-06(P.70)
terminali A16(Slot2) ’ ; ! parametresi gegersiz olur. 0
Genisletimis di 9: Senkron motor Z fazi pozisyon auto-tuning fonksiyonu 06-05 P.30 Rejenerali fren fonksiyonu - -
03-57 P.583 enisletilmis dijital ¢ikis 03-10 fle ayni 99999 10: Senkron motor dénme ataleti auto-tuning fonksiyonu secimi 1: Regeneratif fren gorev peryodu degeri 06-06(P.70) parametresinden
terminali A17(Slot2) 05-01 P.302 Motor giicii orani 0 ~ 650.00kKW 000w ayarlanir.
Genisletiimis dijital gikis 05-02 P.303 Motor kutup sayisi 0~48 - n 2 : Harici fren Gnitesi koruma fonksiyonu ( D kasa ve Usti modeller ) 2
03-58 P.584 terminali . B _ o Ozel i 5
(:ng)al negativelpozit loji 0~255 0 05-03 P304 | Motorvoltajiorani 440 Volia] : 0 - 510V Voltaja 06-06 P70 - rjgenera frenarey 0~100.0% 0.0%
o 220 Voltaj : 0~255V 5 peryodu o
. . . gore
03-59 P.585 Dahili dijital er}@ térm|na|| Sadece okunabili oku 05-04 P.305 Motor frekans! oran: 50Hz sistem: 0 ~650.00Hz 50.00Hz Tastyici frekansi diisiime 0: jl'a.$|y|<:| frekans orani, ayarlanan tasiyici degerine gére ylik akimi
durumunu gériintlle 60Hz sistem: 0 ~650.00Hz 60.00H. 06-07 P.263 korumasi ayal limitleme. 0
10U~ . X |z ri
Dahili ve ilave Slot3 gikis " - 1: Akim orani, sicaklik ve yiik akimina gére tasiyiciy! limitler.
03-60 P.586 9 i y 0~500.00A: G Kasa alti —
{erminali durumunu gortintile Sadece okunabilir Oku 05-05 P.306 Motor akimi orani 0-5000.0A G Kasa ve 1ot Moudele 06-08 P.155 Asiri Tork Algilama Seviyesi 0~200.0% 0.0%
‘ i gore 06-09 P.156 Asiri Tork Algilama Za
Genisleme slotu Slot2&3 diji P 0~ . gllama Zamani 0.1~60.0s 1.
03-61 P.587 - $ .e slotu Slof &3.d'l"3| Sadece okunabilir Oku 05-06 P.307 Motor dénme hizi orani 50Hz s!stem. 0 ~65000d/dk 1410d/dk . - - ®
giris terminal durum monitoru 60Hz sistem: 0 ~65000d/dk 1710d/dk 06-10 P.260 Asiri Tork Algilama Galisma 0: Asiri tork alglama sonras| OL2 alarm gdstermez ve AC siirlicl
B i N - - - calismaya devam eder. 1
03-62 psgg | Cenisleme slotu Slot2 dital Sadece okunabilr 05-07 P308 | Motor uyanm akimi 0-500.00A: G Kasa alu Modele Segimi - — —
ok terminal durum monitoru okunabi Oku y: 0~5000.0A: G Kasa ve Ustl N 1: Asiri tork algilama sonrasi OL2 gésterir ve AC siiriicii galismasi durur.
.0A: gore Yeniden baslamada (restart)
5) Coklu-hiz parametreleri Grup 04 05-08 P.309 IM motor stator direnci 0~ 65000m0: 45K/55KF ve alt modelier Modele 06-11 P.160 durma seviyesi 0~150.0% 100.0%
0 ~650.00mQ: 55K/75KF ve ustii modeller gore
B No. et A P — Fabrika Set 05-09 P.310 IM motor rotor direnci 0~ 65000mQ: 45K/55KF ve alti modeller Modele 0X: Anomal FAN galismasi icin fan alarmi
Ayar B 0 ~650.00mQ: 55K/75KF ve istii modeller gore 1X: Anormal FAN galismasi igin fan alarmi yok fakat alarm terminal
04-00 P.4 Hiz 1 (Yiksek hz) 0~ 650.00Hz 60.00HZ 05-10 P.311 IM motor sizinti endiiktansi 0~ 6500.0mH: 45K/55KF ve atti modeller Modele cikisi verir.
04-01 P5 Hiz 2 (Orta hiz) 0~ 650.00Hz 30.00M2 0~ 650.00mH: 55KI7SKF ve st modeller gére X0: RUN oldugu zaman FAN calisir ve STOP'tan 30 sn sonra FAN
04-02 P& H 3 (Dstk hz) 0~ 650.00Hz 10.00Hz 05-11 P312 | IMmoor esdeger endiiktans 0~ 5500.0mH. 45KI5HKE v6 Al modeler Modele 06-12 P.245 | Sogutma Fani Galismasi dunr, 0
04-03 P o4 Hiz 4 0~ 650.00Hz 0~ 650.00mH: 55K/75KF ve Uistii modeller gore X1: AC siirliciiye eneriji verilince FAN galisir ve enerji kesilince FAN
99999: Fonksiyon gecersiz 99999 05-12 b33 PM motor stator direnci 0 ~ 65000mQ: 45K/55KF ve alti modeller Modele durur.
04-04 P.25 Hiz 5 04-03 ile ayni 39999 0 ~650.00mQ: 55K/75KF ve Gstii modeller gore X2: Sogutucunun sicaklig1 40°C'yi gegtiginde FAN calisir ve AC siil
04-05 P.26 Hz 6 04-03 ile ayni 99999 enerjisi kesilince FAN durur.
0406 o7 o 0-03 o aym: ccocs 05-13 P.314 PM motor d-eksen endiiktans 0~ 650.00mH Modele X3: Sogutucunun sicakligi 60°C'yi gestiginde FAN galisir ve 40°Cnin
04-07 P.142 Hz 8 04-03 ile ayni 99999 gore — altina distiigi zaman FAN gumr_
04-08 P143 Hz 9 04.03 fle ayn: 99999 05-14 P.315 PM motor g-eksen endiikians! 0 ~650.00mH Modele 06-13 p.281 Giris faz hatasi korumasi 0: Faz hatasi koruma fonksiyonu yok 0
04-09 P.144 Hiz 10 04-03 ile ayni 99999 gére segimi 1: Faz hatasi korumast, galisma paneli “IPF” alarm gésterir ve ¢ikis durur.
04-10 P.145 Hiz 11 04-03 ile ayni 99999 05-15 P.316 PM motor geri-emf katsayisi 0~ 6500.0V/krpm Modele SCP Kise devre koruma 0: Ckis kisa devre koruma fonksiyonu yok.
0411 126 e 12 0403 I aynt 99955 gire 06-14 P.287 fonksiyonu 1: Eger gkista kisa devre varsa, calisma paneli “SCP” alarm gésterir ve 1
04-12 P.147 Hiz 13 04-03 ile ayni 99999 05-16 P.317 PM motor Z fazi baslangig pulse 0~1350.9° cikis durur.
04-13 P.148 Hiz 14 04-03 ile ayni 99999 karsilama ’ 0.0 0: Alarm ver ve galismaya devam et
04-14 P.149 Hiz 15 04-03 ile ayni 99999 o6t i ' 0 ~6.5000kg. m2 5.5K/7.5KF ve ati modeler Modele 06-15 P.533 PTC alarm calisma modu 1: Alarm ver ve yavaslayarak dur 0
04-15 P100 PO dakikaisaniye segimi ?; ze(;lm zaman! birimi dakika. ; 5-17 P.318 | Donme ataleti 0~ 65.000kg. m?: 7.5K/11KF~ 90K/110KF modeller gore ;3 ﬁ:afm VELVS serbest dur
: Secim zaman! birimi saniye. 0 ~650.00kg. m2: 110K/132KF ve istii modeller : Alarm yol
04-16 P.121 PO her birimin calisma yénii 0~255 o 05-18 P.631 Atalet kendi 6grenme ayari T1 0~05-19 (P.632)% 30.0% 06-16 P.534 PTC seviyesi yiizdesi (%) 0~100.0% 0.0%
04-17 P.122 PO saykil segimi ;J: S:y:ul fonksiyonu pasif o 05-19 P.632 Atalet kendi 6grenme ayari T2 05-18 (P.631) ~ 100.0% 60.0% 06-17 P.261 Bakim alarm fonksiyonu 0: Bakim alarmi yok 0
~8: Ayara gore dongiisel galisir. . ~ 1~9998 giin: Bakim al inyali
- SAyamg gusel gatsl i 05-22 P.332 ikinci motor giicii orani 0~ 650.00kW 99999 - 0 Aarm 9k Syal Zaman v
PO HizlanmalYavaslama Z 0: Hizlanma zamani 01-06(P.7) ile yavaslama zamani 01-07(P.8) ile 99999 06-18 P.280 Baslangicta kisa devre algi 0: Baslangicta kisa devre alglama yok
v e . algrar
04-18 P23 i slama Zaman belirlenir. o 05.23 P 333 ikinci motor kut 0~48 1: Baslangicta kisa devre algilama 0
Ayari Segimi 1: Hizlanma zamani ve Yavaslama zamaninin ikisi de ) inci motor kutup sayist 99999 i :0~ o
99999 06-19 P.og2 o 280k/315KF modeli ve alt.0~100.0% 50.0%
04-35(P.111) ~ 0442 (P.118) ile belirlenir. -,, 440Voltal - 0~ 510V - - Calisma GF algilama seviyesi -
04-19 P.131__ | Programlanmis Calisma Modu Hz11 | 0~ 650.00Hz 0.00Hz 0524 P.334 Ikinci motor voltaj oran! 220V [J 0255V 99999 S15KI355KF modeli0~100 0% 70.0%
04-20 P132__|Programlanmss Galisma Modu Hzi2 | 0-650.00Hz 0.00Hz _ Py 06.20 gy | G fazhatasikorumas: 0: G faz hatas| korumas: segimi yok
04-21 P.133 Programlanmss Calisma Modu Hizi 3 0~650.00Hz 0.00Hz 05-25 P.335 Ikinci motor frekans orani 99999 e 99999 ; segimi 1: Ckis faz hatasi korumasi, ¢alisma paneli “LF” anormal alarmi gésterir 0
04-22 P.134 Programlanmis Calisma Modu Hizi 4 0~650.00Hz 0.00H: L2 srbay ehig) durdurur,
0423 P135 | Programlanmss Galisma Modu Hzi5 | 0-650.00H oor i S-S00.00A; Kash § b modoler 155 ~220V: 220V siiricd modeli 155V
- s 2 00Hz 0.00Hz 0526 P.336 | lkinci motor akim orani 0~5000.0A: Kasa G ve (isti modeller 99999 06-21 P.705 | Disik voltaj seviyesi
04-24 P36 | Programlanmss Calisma Modu Hz16__| 0~ 650.00Hz 0.00Hz 99999 810~ 440V: 440V skl model S1ov
04-25 R ~ i
ne P.137 Programlanmis Galisma Modu Hizi 7 0~650.00Hz 0.00Hz 05-27 p.337 ikinci motor dénme hizi oran 0~ 65000 d/dk 0622 706 Regeneratif fren galisma 205 ~400V: 220V siiriicli modeli 360V
- - - - 1 . .
P.138  |Programlanmis Galisma Modu Hizi 8 0~ 650.00Hz 0.00Hz 99999 99999 seviyesi 410 ~800V: 440V siriict modeli 720V
} Programlanmis Galisma Modu Hizi 05-28 P.338 ikinci motor uyarim akimi 0~500.00A: Ka ~400V: {irticd i
04-27 P.101 © Catoms T 0~6000.0s 0.0s 007 Kasa G alt modeler 99999 06-23 P.707 Voltaj durma seviyesi 205 ~400V: 220V siiréct modeli 380v
Programlanms Galema Mods 1 0528 | P.338 | ikincimotor uyarm akimi 0-5000.0: Kasa G ve Usth modeler 99999 410 ~ 800V: 440V stiriiel model 760V
04-28 P.102 5 Q:I Z 5 Galisma Modu Rzl 0~6000.0s 0.0s 99999 0: Kapasitor émril alglama yok.
Isma Zamani o o 0 ~65000mQ: 45K/55KF ve alti modeller 06-24 P.708 Kapasitdr émrii alglama 1: Enerji kesildigi zaman, ana devre tizerindeki elektrolitik kapasitérin 0
0429 103 Programlanmis Calisma Modu Hizi 0~ 60000 05-29 P.339 Ikinci motor (IM) stator direnci 0 ~650.00mQ: 55K/75KF ve Ustii modeller 99999 dmriini algilamaya baslar.
. ~ .0s —
3 Calisma Zamani 0.0s 99999 06 Kapasitsr ~ émri algilama
04-30 P.1 Programlanmis Galisma Modu Hizi ) 0~65000m(Q: 45K/SSKE ve alti modeller > P19 | seviyesi 0~100.0% 1000%
- 104 4 Calsma Z 0~6000.0s 0.0s 05-30 P.340 Ikinci motor (IM) rotor direnci 0 ~ 650.00mQ: 55K/75KF ve (stii modeller 99999
S amani 99999 0626 P.710 Kapasitér ~ omri algilama 0: Anormal sinyal yok
Programlanmis Calisma Modu Hizi - : . - e Oku
04-31 P.105 5 Catima Zama 0~6000.0s 0.0s : 0~ 6500.0mH: 45K/55KF ve afti modeller sonucy 1: Blektroitk kapasitor anomal.
: 05-31 P.341 ikinci motor (IM) sizinti endiiktansi 0~ 650.00mH: 55K/75KF ve istii modeller 99999 06-27 P.292 Toplam motor galisma zaman
04-32 P.106 Programlanmis Calisma Modu Hizi 0~6000.0 99999 - (dakika) 0~1439 dk 0 dk
L ~ .0s 0.0s
6 Calisma Zamani . )
r—" — v o2t ikingi motor (IM) esdeger 0~ 6500.0mH: 45K/55KF ve alti modeller 06-28 P.203 (Td°pk'1m molor galisma zamant | _g499 giin 0 giin
04-33 P.107 ; CQlam anzml$ Calisma Modu Hizi 0~6000.0s 0.0s - endiiktans 0 ~650.00mH: 55K/75KF ve istii modeller 99999 A; ISaL:rucil SlokUk _zama
alisma Zamani 99999 06-29 P.296 (dakika) " | 0~1439.dk 0 dk
Fabri i
Group No. Parametre Adi Ayar Araligi ka Set Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Fabrik Set G Fabrika Set
Ayari | Degeri aAyar | Degeri rup No. Parametre Adi Ayar Araligi
04-34 P.108 Programlanmis Calisma Modu Hizi 0~6000.0s ‘ 0~65000mQ: 45K/55KF ve alti modeler — - Ayar Degeri
8 Calisma Zamani - 0.0s 05-33 P.343 Ikinci motor (PM) stator direnci 0 ~650.00mQ: 55K/75KF ve iistii modeller 99999 06-30 P.297 g([)]ns)urucu elektrik zamani 0~9999 giin 0 giin
Programlanmis Calisma Modu Hizi o
04-35 P11 ¥ Y 0~ 600 ~ ikinci 06-40 P.288 Alarm kod ~
1 Hizlanma / Yavaslama zaman: .00s/0 ~6000.0s 0.00s 05.34 pagq | incimotor (PW) d-eksen 0~ 650.00mH larm kod sorgusu 0-12 0
Programianmss Calisma Modu Hz: endiiktans! 99999 99999 06-41 P.289 Alarm kod display Sadece okunabilir Oku
04-36 P.112 ? Al 0~6 - - y -
2 Hizlanma / Yavaslama zamani 00.005/0~6000.0s 0008 05-35 P.345 Ikinci motor (PM) g-eksen 0~650.00mH 06-42 P.290 Alarm mesaj sorgusu 0-10 0
04-37 P13 Programlanmis Galisma Modu Hizi 0 ~600.005/0 ~ 6000.0: endiiktansi 99999 99999 06-43 P.291 Alarm mesaj display Sadece okunabilir Oku
. ~ . ~ .0s 0.00s - il
3H ) - 06-44 P.740
izlanma / Yavaslama zamani 05-36 P.346 fiinci motor (PM) geri-emf katsay 0 ~6500.0V/krpm 99905 E1 Sadece okunabilir Oku
04-38 P14 Programlanmis Calisma Modu Hizi 0~ 600.008/0 ~6000.05 ‘ 99999 06-45 P.741 E2 Sadece okunabilir Oku
4 Hizlanma / Yavaslama zamani ) ) 0.00s 05-37 P.347 Ikinci motor (PM) Z fazi baslangig 0~359.9° 0096 06-46 P.742 E3 Sadece okunabilir Oku
Ise karsil:
04-39 P.115 : r:gramlanm'$ Galisma Modu Hizi -, _ 600 005/0~6000.0s 0.00s e e 0647 Pras | E4 Sadece okunabilr Oku
izlanma / Yavasl: : . ~ :
> : s Tama :Aan(;lan'—: g g:gggtg.mz.:SKﬂ.fSKF \;e alt modeler 06-48 P.744 E5 Sadece okunabilir Oku
04-40 P.116 rogramlanmis Calisma Modu Hizi 0~600.00/0 ~6000 05-38 P.348 ikinci motor dénme ataleti —o g.m?Types from 7.5K/11KF to 90K/110KF 06-49 P.745 E6 il
6 Hizlanma / Yavaslama zamani ) 0s 0.00s 0 ~650.00kg.m2:110K/132KF ve iistii modeller 99999 pv P~ Sadece okunabiiir Oku
04-41 P.117 Programlanmis Calisma Modu Hizi 0~600.00/0 ~6000.0: 29999 . 746 E7 Sadece okunabii Oku
7 Helanma / Yavaslama zamani ' o8 0.00s 7) Koruma Parametreleri Grup 06 kiadl Prar | E8 Sadece okunabilr Oku
04-42 P.118 Programlanmis Galisma Modu Hizi 0~ 600.005/0 ~6000.05 : 06-52 P.748 E9 Sadece okunabilir Oku
8 Hizlanma / Yavaslama zamani : : 0.00s G . Fabrika Set 06-53 P.749 E10 Sadece okunabili
> rup No. Parametre Adi Ayar Araligi e Oku
Degeri Degeri 06-54 P.750 E11 Sadece okunabilir Oku




06-55 P.751 E12 Sadece okunabilir Oku 07-28 P.813 PU data uzunlugu 1: 7bit 0 08-29 P.716 Integral ayriima noktasi 0~100.00% 50.00%
06-56 P.752 E1 alarm gkss frekansi Sadece okunabilir Oku j 0 : 1bit 08-30 P.717 PID diferansiyel limit 0~100.00% 0.10%
- 07-29 P.814 PU stop bit . ohi 0 lleri yén sapma limiti icinde PID
06-57 P.753 E1 alarm gikis akimi Sadece okunabilir Oku 1: 2bit 08-31 P.718 ok 0~100.00% 100.00%
0 : none z
06-58 P.754 j il Iy ———
E1 alarm ¢ikis volta"“ Sadece okunabilir Oku 07-30 p.815 PU Parity kontrol segenefi 1 - odd chedk o 08-32 P 719 Geri y6n sapma limiti icinde 0~100.00% 100.00%
06-59 P.755 :E1 Ia'a"“ stcaklk ylkselme Sadece okunabilir Oku 2 : even check o - —
oplam orani - 1 - CR sadece 08-33 P.720 PID parametre.bsl. degisme 0: PID parame“tresl degismesi yok.. o
06-60 P.756 E1 alarm PN voltaji Sadece okunabilir Oku 07-31 P.816 PU CRILF segimi 2 CRLF 1 calismasi segimi 1: Sapmaya gdre PID parametresi degisimi.
06-61 P 757 E1 alam si calisma | oo o okunabilr oku 0:1, 7. N. 2(Modbus, ASCI) 08-34 P.721 PID paral't“f"_f_Si degisme 0~100.00% 20.00%
zamani I 1:1, 7, E, 1(Modbus, ASCIl) ;Tgmaa m:” | degi
06-62 P.758 Et alam siiriicli calisma Sadece okunabilir Oku 07-32 b 817 PU Modbus haberlesme 2:1, 7. O. 1 (Modbus, ASCII) 08-35 P.722 parametresi degisme 0~100.00% 80.00%
durumu kodu - B formati 3.1, 8. N, 2 (Modbus, RTU) 4 sapma Uslt limiti
06-63 P.759 E{ alam (yiliay) Sadece okunabilir Oku . 1‘ 8‘ E‘ p (Modbus’ RTU) 0: PID kablo kopmasi oldugunda Ust limit degerinden calismasina gerek
- — :1. 8, E, 3 PID kablo kopmasi galismasi yok.
06-64 P.760 E1 alarm (giin/saat) Sadece okunabilir Oku 5:1, 8, O, 1 (Modbus, RTU) 08-36 P.723 1
— segimi 1 1: PID kablo kopmasi oldugunda st limit degerinden galismasina gerek
06-65 P.761 E1 alarm (dakika/saniye) Sadece okunabilir Oku 07-33 p.818 PU haberlesme tekrar 0~10 1 var.
q 8
06-70 P.766 E2 alarm ¢ikis frekansi Sadece okunabilir Oku Cheme sy 08-39 P.726 Stop'da PID call 0: Stop'da PID galismasi yok
0~999.8s : Haberlesme zaman asim1 testi i¢in set degeri kullanil - A top'da alismasi - - 0
06-71 P.767 E2 alam ¢ikis akimi Sadece okunabilir Oku 07-34 P.819 PU habe”eﬁme kontrol ° ° ¢ gen xulanir 99999 P s 1: Stop'da PID calismas!
— zaman araligi . " - >
06-72 P.768 E2 alarm ckis voltajl Sadece okunabilir Oku gg.ggg Haberlesme zaman asm testiyok 08-40 P.727 Ters yénde PID calisma segimi 0: PID ters galisma pas.lf. 0
06-73 P.769 E2 alarm sicaklik ylkselme Sad «unabili o 07-35 P.820 PU  haberlesme  hatasi 0 : Alarm ve serbest dur . : — 1: PID ters calisma aktif.
) toplam orani adece okunabilr Y davranis| 1 : Alarm yok calismaya devam et 08-41 P.728 PID ters galisma integral limiti 0~100.0% 0.0%
06-74 P.770 E2 alarm PN voltaji Sadece okunabilit Oku o07.41 b 826 Harici haberlesme karti 0-10 ] 08-42 P.729 PID minimum gk frekans 0~10.00Hz 0.00Hz
06-75 P.771 E2 alam siriici galisma Sadece okunabili Oku tekrar deneme sayisi 10) PG Geribesleme Parametreleri Grup 09
zamani Harici haberlesme kart! 0 : Alarm ve serbest dur
E2 alarm siiriicii galisma durumu - 07-42 P.827 7 1 Fabrik t
06-76 P.772 Kodu Sadece okunabilir Oku haberlesme hatasi davranisi 1 : Alarm yok calismaya devam et Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi abrika Se
— — Ayari Degeri
06-77 P.773 E2 alamm (yil/ay) Sadece okunabilir Oku Harici haberlesme karti 0~999.8s : Data haberlesme zaman asimi algilama ayari Y 9
06-78 P.774 E2 alarm (glin/saat) Sadece okunabilir Oku 07-43 P.828 haberlesme kontrol zaman 99999 0: ABZ
& 99999 : Zaman asimi algilama yok N 1: ABZ (Senkron motor igin
06-79 P.775 E2 alarm (dakika/saniye) Sadece okunabilir Oku araligi smiel y 09-00 P.349 Enkoder tipi segimi >R |( 1% Senk o) . 0
EP301 Haberlesme ilave - :Resolver 1x Senkron motor standart enkoder
8) Haberlesme Parametreleri Grup 07 07-44 P82 | artiversiyonu Sadece okunabilir Oku 3: ABZ/UVW Senkron motor standart enkoder
0 : Sabit IP 1 numarali encoder pulse
; Fabrika Set 07-45 P.830 1P dagilimi - 0 09-01 P30 syt 0~20000 1024
Grup No. Parameter Adi Ayar Araligi . 1 : DHCP IP -
Ayari Degeri 07-46 P.831 IP Adres 1 0~255 192 0: Fonksiyon yok
- 1: A/B pulse, ileri yonde A fazi B fazindan 90° énde.
07-00 P.33 COMT Haberlesme ? ’\Slll'loi:ﬁ:spzzszrl 1 o747 P83 [P Adres 2 0-255 168 09-02 P.351 Enkoder giris modu ayari 1 2: AB gulse, ileri zénde B fazi A fazindan 90° dnde.. 0
' tokolti imi - 07-48 P.833 IP Adres 3 0~255 2 , - - — —
protokoll segimi 2: PLC protokol ( Shihlin dahili PLC kullan idigi zaman aktif) 3: Faz A pulse. Faz B y6n isarefi. L geri donme ve H ileri dSnme..
COM1 AC siirtict istasyon 07-49 P.834 IP Adres 4 0~255 102 4: Faz A pulse. Faz B yén isareti. L ileri ddnme ve H geri dénme
07-01 P.36 humarast 0~254 0 07-50 P.835 Alt ag maskesi 1 0~255 255 09-03 P 352 PG anormallik algilama 0~100.0: 1.0
- . ~100.0s .0s
0: Baud rate:4800bps 07-51 P.836 Alt ag maskesi 2 0~255 255 Zamani
- g i ~; 09-04 P.353 Asiri-hiz algilama frekansi ~30.00H: 4.00Hz
1. Baud rate:9600bps 07-52 P.837 Alt ag maskesi 3 0~255 255 $ 9 0~30.00Hz
i _ g i ~; 09-05 P.354 Asiri-hiz algilama zamani ~100.! 1.
07-02 P32 COM1 Seri haberlesme hizi 2: Baud rate:19200bps , 07-53 P.838 Alt ag maskesi 4 0~255 0 s g, : 0~100.0s 0s
(Baud rate) segimi 3: Baud rate:36400bps 07-54 P.839 Varsayllan ag gegidi 1 0~255 192 09-06 P.355 2.enkoder giris pulse sayis| 0~20000 2500
4: Baud rate:57600bps 07-55 P.840 Varsayilan ag gegidi 2 0~255 168 0: Fonksiyon yok
5: Baud rate:115200bps 07-56 P.841 Varsayilan ag gegcidi 3 0~255 2 1: A/B pulse, ileri yonde A fazi B fazindan 90° 6nde.
0: 8bit - L
- g 07-57 P.842 \% I 4 ~2! 100
07-03 P.48 COM!1 Data uzunlugu Tt 0 5 8 arsayllan ag gegidi 0~255 09-07 P.356 2.enkoder pulse giris modu 2 AIB pulse. ilri véndr B faz A fazindan 90° 5nd 0
— pulse, ileri yondr B fazi A fazindan 90° 6nde.
07-04 P.49 COM1 Stop bit uzunlugu 0: 1bit 0 9) PID Parametre Grup 08
1: 2bit . 3: Faz A pulse. Faz B yon isareti. L geri ddnme ve H ileri ddnme.
- Fabrika Set —— e —
0: None Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi 4: Faz A pulse. Faz B yon isareti. L ileri donme ve H geri dénme.
07-05 P.50 COM1 Parity kontrol segimi 1: Odd 0 Ayari Degeri 09-08 P.357 Frekans bolme ¢ikisi ayari 1~255 1
f <E:\/Ren - 0: PID fonksiyonu pasif 09-09 P.358 Frekanslbélrnfe filtre katsayisi 0~255 0
07-06 P.51 COM1 CRILF segimi sadece 1 0X: Parametre 08-03 (P.225) hedef degeri ayarlar. 09-10 P.359 Elektro"mk disli orani 0~300.00 1.00
2:CRvelF 1X: Hedef kaynag olarak 2-5 terminali girisini al 09-11 P.360 Ters dénme pulse sayss! 0~65535 0
0:1,7.N.2 fModbus, ASCIl) 2X: Hedef kayna olarak 4-5 terminali girisini al alglama engeli
COM1 Modbus haberlesme ; 1 L (E) 11 l'\\AAojl;us, ':23") 08-00 P.170 PID fonksiyonu segimi 3X: Hedef kaynagj olarak 3-5 terminali girisini al 0 09-12 P.361 Ters dénme alglama sayis| 0~ 65535 0
07-07 P.154 :1,7.0, /( ocbus, ) 4 4X: Hedef kaynag olarak HDI temminali girisini al 09-13 P.124 ilave kart versiyonu Sadece okunabilir Oku
formati 3: 1,8, N, 2 (Modbus, RTU) X1: Geribesleme kaynag olarak 2-5 terminali girisini al 0.0° Ayarlanmaz
4:1,8,E, 1(Modbus, RTU) N - < . 09-14 P.363 Z faziayar siniri 15.0°
X2: Geribesleme kaynagi olarak 4-5 terminali giri 0.1° ~360.0° :Z faziayari
5:1,8,0, 1 (Modbus, RTU) X ¥ < PR - -
COM1 haberlesme tek X3: Geribesleme kaynag: olarak 3-5 terminali girisini al vots b a6 Z fazi DV1/DV2 alarm-aktif 0: Z fazi DV1/DV2 alarm pasif
aberlesme tekrar " - — - X 1
07-08 P.52 . 0~10 1 08-01 AT PID geribesleme kontrol 0: Negatif geribesleme kontrol. 0 etme 1. Z fazi DV1/DV2 alarm aktif
eneme sayis| metodu 1: Positif geribesleme kontrol. G302 Do bozul 0 : Bozuima alglama pasit
= - — - nanim bozulma :
07-09 P53 COM1 haberlesme kontrol 0~999.8s: Haberlesme zaman asim testi icin set degeri kullanilir. 99999 08-02 P.241 PID ile 5rekleme peryodu 0 ~60000ms 20ms 09-16 P.386 alglama 1 Bozuma algiama aKtt 1
zaman aralig! 99999: Haberlesme zaman asimi testi yok. PID target hedef degeri panel . 9
08-03 P.225 9 9en 0~100.0% 20.0% .
0710 P13 COM1 Haberlesme hatas 0: Uyar ve durdur o referansi 11)  Uygulama Parametreleri Grup 10
' davranssi 1: Alarm gésterme ve galismaya devam et 0804 P.172 Oransal kazanct 0.1% ~ 1000.0% 20.0% a
- — 08-05 PA73__ | Integral zaman: 0-60.00s 1.00s ; Fabrika Set
Haberlesme EEPROM 0: Haberlesme modunda parametreleri RAM ve EEPROM igine yaz. - - Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi
07-11 P.34 . - — 0 08-06 P.174 Diferansiyel zamani 0~ 10000ms 0ms Ayari Degeri
yazma segimi 1: Haberlesme modunda parametreleri sadece RAM igine yaz. 08-07 P.175 Anormal sapma 0~100.0% 0.0% —
07-15 P.800 CANopen slave adres 0~127 0 08-08 P.176 Olagandis| devam suresi 0~600.0s 30.0s 10-00 P.10 DC enjeksiyon fren calisma 0~120.00Hz 3.00Hz
0: 1 Mbps 0: Serbest dur frekansi
. 08-09 P.177 Olagandisi yuritme modu 1: Y I k d 0 DC enjeksiyon fren galisma
1:500 Kops gancisty SvesayaTen L _ 10-01 P.A1 ieksvon Tien gals 0~60.0s 0.5
07-16 P.801 CANopen hizi 2: 250 Kbps 0 2: Alarm ortadan kalktiginda calismaya devam et zamani
h . bt ~ 0
3: 125 Kbps 08-10 P.178 Uyku algilama sapmasi 0~100.0% 0.0% 0~30.0%: 7.5K/11KF ve alti modeler 4.0%
4: 100 Kbps 08-11 P.179 Uyku algilama devam zamani 0~255.0s 1.0s DC enjeksiyon fren galisma
P 10-02 P.12 oS cale 0~ 30.0%: 11K/15KF ~55K/75KF model 2.0%
5. 50 Kbps 08-12 P.180 Uyanma seviyesi 0~ 100.0% 90.0% : voltaji it modeter il
0: Node reset durumu (Node reset) 08-13 P.181 Kesinti seviyesi 0~120.00Hz 40.00Hz 0~30.0%: 75K/90KF ve lstii modeller 1.0%
1: Haberlesme reset durumu (Com Reset) 08-14 P.182 Integral ust limit 0~200.0% 100.0% 0: Sifir hizda ¢ikis yok.
CANopen haberlesme 2: Boot up durumu (Boot up) Sabit basing ile yavaslama
- 7 - 08-15 P.183 7 0~ 10.00H; 0.50Hz | i . "
07-17 P.802 durumu 3. On calisma durumu (Pre operation) 0 adim uzunlugu z 10-03 P51 Sifir-hiz kontrol fonksiyonu 1: Srﬂr-h\‘z calisma kapali gevrim vgktor kontrol (00-21/22=4) modunda; 0
4: Galisma durumu (Operation) 08-16 P.221 Minimum basing érnek degeri 0~65535 0 se¢imi DC voltaj frenleme V/F kapali gevrim (00-21/22=1) modunda uygulanir.
. 08-17 P.222 Maksit b: érnek degeri 0~6:
5: Stop durumu (Stop) 2 slmum. 25Ne orng cger 5535 0 2: Sifir servo galisma kapall gevrim vektér modunda uygulanr.
0: Durum kullanmi igin hazr degil 08-18 P.223 Analog geribesleme bias 0~100.0% 0.0% 0 ~30.0%: 7.5K/11KF ve alt model 4.0%
07-18 P.803 CANopen kontrol d 0 i i ) ~30.0%: 1. ve altimodeler On
P urumy 1: Baslangic durumu engelle basmr
Analog geribesleme kazang 10-04 P.152 Sifir hiz kontrol voltaji 0~ 30.0%: 11K/15KF - 55K/75KF modeller 2.0%
Fabrika Set 08-19 P.224 basia: 0~100.0% 100.0% 0~ 300%. 75K — "
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi /0%: TSKISOKF ve Ustl modeller 1.0%
Ayan Degeri 08-20 P.641 Oransal kazang P2 0.1% ~1000.0% 20.0% Fabrika Set
2: Galismaya hazir durumu (Ready to switch on) . Fabrika Set Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi A Degeri
3: Calisma durumunda (Switched on) Grup No. Parametre Adi Ayar Aralig Avari Degeri yari egeri
07-18 P.803 CANopen kontrol durumu 4: Galisma aktif durumu (Enable operation) 0 Y g 10-05 P 242 Start 6ncesi DC Enjeksiyon 0: Start éncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu pasif. 0
’ P 7: Hizl stop aktif durumu (Quick stop active) 08-21 P.642 Integral zamani 12 0~60.00s 1.00s ’ fren galisma 1: Start 6ncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu akif.
13: Hata tepkisi aktivasyon durumu (Err reaction activation) 08-22 P.643 Diferansiyel zamani D2 0~ 10000ms Oms Start 8ncesi DC enjeksiyon
14: Hata durumu (Error) 0: Geribesleme sapma degerine gore ayarla 10-06 P.243 ren zamani 0~60.0s 0.5s
- 0 : Modbus protokol PID parametrelerini otomatik 1: Sarim capina gore ayarla.
PU Haberlesme protokolii — 08-23 P.644 J capina g yara. 0 ~ % i 9
07-25 P.810 segimi 1 : Shilhin protokol 1 ayarlama 2: Calisma frekansina gére ayarla Start 6ncesi DC enjeksiyon 0~ 30.0%: 7.5K/11KF (dahil) ve alti modeller 4.0%
2 : PLC protokol ( Shihlin dahili PLC kullanild g1 zaman akif ) 3: Hat hizina gére ayarla 10-07 P.244 fren volaj 0 ~30.0%: 11K/15KF ~55K/75KFmodeller 2.0%
07-26 P.811 PU converter istasyon 0~254 0 08-24 P.711 PID hedef sinyali filtre zamani 0~650.00s 0.00s 0~ 30.0%: 75K/90KF (dahil) ve Ustli modeller. 1.0%
0 : Baud rate 4800bps PID geribesleme sinyali filtre XXO0: Frekans atama yok.
1 : Baud rate 9600bps 08-25 P.712 Zamani 0~60.00s 0.00s XX1: Dogrudan frekans arama
. 2 : Baud rate 19200bps . XX2: Azalan voltaj modu
07-27 P.812 PU Seri haberlesme hizi 1 - i i ~ Yeniden baslama (Restart]
S 3 Baud rate 35400bps 08-26 p.713 PID gikis sinyali filtre zamani 0~60.00s 0.00s 10-08 P50 2 ( ) XOX. Bir kez powar on 0
4 - Baud rate 57600bps 08-27 P.714 PID sapma kontrol limiti 0~100.00% 0.00% modu segimi X1X: Her zaman start.
5: Ba.ud rate 115200bps 08-28 P.715 Integral ayriima ézelligi 0: Integral ayriima yok. 0 X2X: Sadece ani durma ve restart
0 : 8bit 1: Integral ayrilma aktif 0XX: Dénme yénii algilama yok.




1XX: Donme y&nii algilama. 0: Regenerasyon énleme fonksiyonu pasif. 1136 P77 ikinci motor akim kontrol oran 0~20 o
2XX: 00-15(P.78)=0, donme yénii algilama. ; 1: Regenerasyon ve 6nleme fonksiyonu her zaman aktif. (Otomatik B : katsayis1 99999
00-15(P.78)=1/2, ddnme y&nii alglama yok. mod, Calismanin Hizlanma/Yavaslama zamanini otomatik 0: SPM
10-09 P.57 Restart bekleme zamani 0~30.0s 99999 - hosas ) p, - - 11-37 P.378 Ikinci PM motor tipleri 1:1PM 0
99999: Restart fonksiyonu yok. 2: Regenerasyon ve énleme fonksiyonunu sadece sabit hiz ¢alismada 99999
; - ktif. (Otomatik mod, Galismanin Hizlanma/Yavaslama zamanini -
~ . 5.0 Regenerasyon ve énleme a v v . .
0~60.0s: 7.5K/11KF (dahil) ve alt modeller. S 10-45 p.267 IQ Yy ! otomatik hesaplama) akiif 0 s o376 ikinci PM baslangic motor 0: Kljtupa cekme(pullin). .
10-10 P.58 Restart tampon zamani 0~60.0s: 11K/15KF ~ 55K/75KF modeler 10.0s galismasi segimi 11: Regenerasyon ve dnleme fonksiyonu galisiyorken aktif. (Manual - - pozisyonu algllama segimi 1: Yiiksek frekans pulse
0~60.0s: 75K/90KF (dahil) ve Ustii modeller. 20.0s mod, Hareket Hizlanma/Yavaslama hizi 10-49(P.271) ve 10-50 99999
o ) ~ 2007
0: Remore ayar fonksiyonu yok. (P-272)ile ayarlanir) 11-39 P.380 ikinci PM motor hizlanma id 0-200% 80%
1: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama mevcut. 12: Regenerasyon ve dnleme fonksiyonunu sadece sabit hiz galismada 3993300/
10-11 P61 Uzak (Remote) ayar 2: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok. 0 aktif. (Manual mod, Hareket Hizlanma/Yavaslama hizi 10-49(P.271) 11-40 P.381 ikinci PM motor sabiti hizi id = 0%
- : fonksiyonu - ve 10-50 (P.272) ile ayarlanrr) 99999
3: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok, uzak ayar Regenerasyon ve Gnleme 155 ~ 400V: 220V modeler 380V 1t b ag2 ikinci PM motor tahmini dénme 0~1000ms e
frekansi STR/STF OFF olunca silinir. 10-46 P.268 . o ) hez: filter zamani 99999
DC bus voltaj seviyesi 310 ~800V: 440V modeller 760V
: i — — " - . 1 g . | cal
0: Retry gegersiz. Yavaslamada DC bus 0: Bus voltaj degdisim orani yiiziinden rejenerasyon énleme pasif. 11-42 P.365 Pl parametreleltl l.<aynag| PM 0 manua. alema 0
1: Asri voltaj oldugunda, AC siiriicii retry fonksiyonunu 10-47 P.269 laj alqiama duyarli 1~ 5: Bus voltaji degisim orani alglama hassasiyet ayar. Biyiik 0 motor hiz tahmini 1: otomatik hesaplama
10412 . Tekrar Deneme (Retry) gergeklestirecek. o votaj aigfama duyarliigh degerler, daha yiiksek hassasiyet. 11-43 P.366 PM motor hiz tahmini Kp 0~ 65000 10
- B . 2: Asiri akim oldugunda, AC siiriicii retry fonksiyonunu gergeklestirecek. " 0~ 10.00Hz: Regenerasyon 6nleme fonksiyonu aktivasyonu frekans
segimi Regenerasyon ve 6nleme ini Ki ~
3: Asiri voltaj veya asiri akim oldugunda, AC siriici retry fonksiyonunu 10-48 P.270 . S K 4 } degeri limiti degeri ayarn 6.00Hz 1-44 P.367 PM motor hiz tahmini Ki 0~65000 376
gergeklestirecek. rekansikargilama degeri 99999: Frekans limit gegersiz. PM Sifir hiz motor akim
- TU i i = 11-45 P.383 0~100 40
4: Tim alarmlal.' retry fonksiyonuna sahip olacak. Regenerasyon énleme ~ . o o déngiisil bantgenisligi katsayisi
Alarm meydana geldiginde 0: Retry gegersiz. 10-49 P.271 tai k at 0~400.0%/0 ~40.00% 100.0%
10-13 P.67 tekrar d (retry) 0 o A 11-46 P.384 PM Motor disiik hiz akim 0~100 40
- . ekrar deneme (retry. 1~10: 10-13(P.67)'de ayarlanan degerin Uzerine ¢ikildiginda, AC Regenerasyon dnleme - - I o -
sayisi silriicti retry fonksiyonunu tekrar yerine getirmeyecek. 10-50 P.272 . S . Y ot 0 ~400.0%/0 ~ 40.00% 100.0% donglsl bantgenisiigi katsayss:
rekans kazanci katsayisi -
Tekrar deneme (Retry) N p PM Motor yiiksek hiz akim ~
10-14 P.68 0~360.0s 1.0s 10-51 P.264 Asiri uyartm yavaslama 0: Agn uyartim yavaslama pasif. 0 =47 P-385 . - 0100 40
zamani 1: Asiti uyartim yavaslama aktif. dongusi bantgenisligi katsayisi
Alarmda toplam tekrar 10-52 P.265 A rtim ak iyesi ~200.0% 150.0% ; .
10-15 P.69 P Sadece okunabilir 0 Sin uyartim akim seviyesi | 0~200.0% ° 13)  Pozisyon Kontrol Parametreleri 12
deneme (Retry) saysi 10-53 P.266 Asiri uyartim kazanc 1.00~1.40 1.10
— — Fabrika Set
ileri-Geri doniis gegisinde g
10-16 P.119 - s gecs 0~3000.0s 0.0s 1054 P.362 PMmotorstart kisa devre |/ - 0.0s Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi o
6l zaman ayar fren zamani Ayari Degeri
1047 P59 Enerji Tasarrufu Kontrol 0: Normal galisma modu. o 0:PLC Fonksiyonu pasif 12-00 P.420 Home modu 0~2123 0
Fonksiyonu 1: Enerji tasarrufu calisma modu. 10-55 P.780 PLC Calisma Segenegi 1;]Plg§(l;o;ls<?i)yonu aktif, PLC RUN sinyali harici terminal giri sinyali veya 0 12-01 P.421 Home birinci yiiksek hiz 0 ~650.00Hz 10.00Hz
0: Yok - - o P
- - — - — 12-02 P.422 Home ikinci yiiksek hiz 0~ 650.00Hz 2.00Hz
10-18 P.229 Dwell fonksiyon segimi 1: Bosluk(backlash) karsilama fonksiyonu. 0 2 : PLC Fonlsiyonu aktif, PLC RUN sinyali harici terminal giris sinyalinden
N " 0: Etki yok 12-03 P.423 Baslangi¢ pulse offset -30000~30000 0
2: Hzlanma ve Yavaslama kesme bekleme fonksiyonu. 10-56 P.781 PLC run 0 —
10-19 P230  |Hzlanmada dwell frekansi 0~ 650.00Hz 1.00Hz 1: PLC RUN 12.04 b4z Pozisyon komutu kaynag: ?' :alnc‘! pulse. 0
0: Gegersiz - g : Relative pozisyon.
- ~ 10-57 P.782 PLC Program siime 0 X -
10-20 P.231 Hizlanmada dwell zamani 0~360.0s 0.5s g 1: PLC program sime, siinme islemi soras! parametreyi “0° yapar 2: Absolute pozisyon
10-21 P.232  |Yavaslamada dwell frekansi 0~650.00Hz 1.00Hz PLC Monitor segim 12-05 P.425 Pozisyon kontrol oran kazanct 0~65535 10
10-58 P.783 0~326 0 - o
) _ . Pozisyon kontrol ileri besleme
10-22 P.233 Yavaglamada dwell zamani 0~360.0s 0.5s komponenti 12-06 P.426 Y 0~65535 0
0: Yok. PLC Komponent Sadece Okunabilir kazanci
10-23 P.234 Uggen Dalga fonksiyonu segimi| 1: Harici TRI ON oldugunda, iiggen dalga fonksiyonu gecerli olacak. 0 10-59 P.784 gorintileme degeri Oku 12-07 p 427 Pozisyon kontrol ileri besleme 0~ 6553 100
2: Uggen dalga fonksiyonu her zaman aktif olacak. 12 H Tork Kontrol P trolori G 17 - E algak gegiren filer zaman 5535ms ms
i i 1ZVv r ntra rametr rn Gr
10-24 P.235  |Maksimum genli 0~25.0% 10.0% ) € lork Kontrol Farametrele up 1208 oa28 Harici pulse pozisyon kontrol . .
. - : ~650.00Hz .00Hz
10-25 P.236 Yavaslamada genlik karslama | 0~50.0% 10.0% Fabrika Set hiz limiti
Gru| No. Parametre Adi Ayar Araligi
10-26 P.237 Hizlanmada genlik karsilama 0~50.0% 10.0% P Y 9 Ayari Degeri 12-09 P.429 Pozisyon ulasma siniri 0~65535 40
10-27 P.238  |Genli hizlanma zamani 0~ 360.008/0 ~ 3600.05 10.00s 11-00 P320 | Huz kontrol oran katsaysi 1 0~2000.0 100.0 12-10 P430 | Sifrservokazanci 0-100 5
10-28 P.239  |Genlik yavaslama zamani 0 ~360.00s/0 ~ 3600.0s 10.00s 11-01 P.321 Hiz kontrol integral zamani 1 0~20.00s 0.30s 12-11 P.431 Tek nokta pozisyon konumu 0~65535 0
1020 o247 Kontaktsr(MC) gegisi giivenlik 01— 1000 1os 11-02 P.322 fl :atsay1|3| anahtarlama 0~ 11-05(P.325)Hz 5.00Hz 12-12 P.432 Tek nokta konum frekansi 0~650.00Hz 0.00Hz
- : siresi : 0s : rekansi 12-13 P.433 Sifr hiz esik seviyesi 0~650.00Hz 0.50Hz
11-03 P.323 Hiz kontrol oran katsayis1 2 0~2000.0 100.0 N
- . Baslangi¢ bekleme zaman 1~100. 0.5s Pozisyon komutu cevap
1030 P.248 Fange zaman 0.1~100.0s 11-04 P.324 Hz kontrol integral zaman: 2 0~20.00s 0.30s 12-14 P.434 socensklri 0~2 0
Suriictiden sebeke glicline 0~60.00Hz Pl katsayis| anahtarlama
10-31 P.249 99999 - - ~ -
otomatik gegis frekans aralgi | 99999: Otomatik gegis emri yok. 11-05 P.325 frekans 2 11-02(P.322) ~ 650.00Hz 10.00Hz 12-20 P.450 Pozisyon komutu 1 tur sayist -30000~30000 0
11-06 P.326 Akim kontrol kats 0~20 0 12-21 P.451 Pozisyon komutu 1 pulse sayisi -30000~30000 0
0~ 10.00Hz: AC sriicii galismasindan sebeke glicti besleme 1T konlro oran ka'says) 0. SPM - th P Y
calismasina gegtikten sonra AC siiriicii start referansi (STF/STR) OFF 11-07 P.327 PM motor tipleri 0 12-22 P.452 Pozisyon komutu 2 tur sayis -30000~30000 0
Otomatik gegis frekans olur ve ardindan AC silriicii alismasina geger. 1:1PM 12-23 P.453 Pozisyon komutu 2 pulse sayisi | -30000~30000 0
10-32 P.250 arali 99999 PM baslangi¢ motor pozisyonu 0: Kutupa gekme (pull in). -
g1 99999: AC sirlict galismasindan sebeke gicli besleme galismasina 11-08 P.328 - - 0 12-24 P.454 Pozisyon komutu 3 tur sayisi -30000~30000 0
ikt AC siiriicii start ref STF/STR) OFF ol algilama segimi 1: Yiiksek frekans pulse
gectikten sonra AC stirticti start referans ( ) olurve - 12-25 P.455 Pozisyon komutu 3 pulse sayisi | -30000~30000 0
ardindan AC siiriicii galismasina geger ve motor yavaslayarak durur. 11-09 P.329 PM motor hizlanma id 0~200% 80% 12-26 P.456 Pozi Komutu 4 t 30000~30000 0
- g ozisyon komutu 4 tur sayisi - ~
0: Besleme hatasi zamani yavaslayarak durma fonksiyonu pasif. 11-10 P.330 PM motor sabiti hizi id 0~200% 0% N i ,
1: Dusik voltaj dnleme yok (Eger diisiik voltaj veya besleme hatasi PM motor tahmini dénme hizi 12:21 P457 Pozisyon komutu 4 pulse sayis1_| -30000-30000 °
meydana gelirse, motor yavaslayarak durur.) 11-11 P.331 filtre zaman! 0~1000ms 2ms 12-28 P.458 Pozisyon komutu 5 tur sayisi -30000~30000 0
2: Disiik voltaj énleme yok (Eger diisik voltaj veya besleme hatasi " " 12-29 P.459 Pozisyon komutu 5 pulse sayisi -30000~30000 0
meydana gelirse, motor yavaslayarak durur. Eger yavaslama srrasinda 11-12 P.401 Tork referanst -400.0 ~400.0% 0.0% 12-30 P 460 Pozisyon komutu 6 tur says! 30000~30000 0
10-33 p.273 Besleme hatasi stop segimi | besleme normale dénerse motor tekrar hizlanr.) 0 11-13 P.402 Hiz limiti -120% ~ 120% 0% - -
11: Disiik voltaj énleme (Eger diisiik voltaj veya besleme hatasi 11-14 P.403 Hz limit bias 0~120% 10% 12-31 P.461 Pozisyon komutu 6 pulse sayisi | -30000~30000 0
meydana gelirse, motor yavaslayarak durur.) " 12-32 P.462 Pozisyon komutu 7 tur sayisi -30000~30000 0
— — — - 11-15 P.404 Tork filtre zamani 0~1000ms Oms
12: Dustk voltaj 6nleme (Eger dustk voltaj veya besleme hatasi - — 12-33 P.463 Pozisyon komutu 7 pulse sayisi -30000~30000 0
. o 0: 11-12(P.401) ile verilir.
meydana gelirse, motor yavaslayarak durur. Eger yavaslama sirasinda N —— — 12-34 P.464 Pozisyon komutu 8 tur sayst 30000~30000 0
besleme nomale dénerse motor tekrar hizlanir) 11-16 P.405 Tork ayari kaynagi 1: Analog veya pulse giris ile verilir. 0 -
N p - 2: Haberlesme modu ile verilir. 12-35 P.465 Pozisyon komutu 8 pulse sayisi -30000~30000 0
10-34 P.274 Yavaslamada startda disecedi 0~20.00Hz 3.00H: 0: Hz 11 1’3 P.402 11-14(P.403)’e gére limitlenil
- . frekans X .00Hz 1117 P.406 Hez limiti secimi 1. Fuzk - (f. ):e i ((00. 16():799‘;'@ "_T" eknlr - 0 12-36 P.466 Pozisyon komutu 9 tur sayisi -30000~30000 0
: Frekans referans kaynagi (00-16(P.79)'e gére karar verilir, - "
0~120.00Hz: Gikis frekansi 210-35(P.275) oldugunda, motor “cikis e o 0: Tek yonlii hiz limit bias pasi. 12-37 P.467 Pozisyon komutu 9 pulse sayisi -30000~30000 0
10-35 P.275 Baslangig frekansi gkarma frekansi - 10-34(P.274)" degerinden yavaslar ; gikis frekansi<10- 50Hz 11-18 p.407 Tekyonld hiz limit bias 1: Tek yonli hz limit bias akif. 1 12-38 P.468 Pozisyon komutu 10 tur sayisi -30000~30000 0
35(P275) ise, gikss frekansindan baslar. 11-19 P.408 ileri motor tork limiti 0~400.0% 200.0% 12-39 b 469 Pozisyon komutu 10 pulse 30000-30000 o
10-35 P.275 Baslangi¢ frekansi glkarma 99999: “cikis frekansi - 10-34(P.274)'den yavaslar” N y A ) : )
. - 11-20 P.409 Geri regeneratif tork limiti 0~400.0% 200.0% sayisi
Besleme hatasi yavaglama :
10-36 P.276 ) yaves 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 5.00s 11-21 P.410 Geri motor tork limiti 0~400.0% 200.0% 12-40 P.470 Pozisyon komutu 11 tur sayisi -30000~30000 0
zamani
11-22 P.411 lleri regeneratif tork limiti 0 ~400.0% 200.0% Fabrika Set
0~360.00s/0 ~3600.0s : Yavaslama zamani baslangici ayari 10-38 o
Besleme hatas! yavaslama ~ - Gru, No. Parametre Adi Ayar Araligi
10-37 pP.277 ) Y (P.278) ve kendi bélgesinden. 99999 11-23 P.412 Sifir hiz orant 0~2000.0 100.0 P Yy g Ayar Degeri
zamant 99999:Yavaslama zamani set frekansi ayari 10-38(P.278). 11-24 P.413 Sifir hiz entegrasyon zamani 0~20.00s 0.30s
Besleme hatasi yavaslama 11-25 P.414 Sifir hiz anahtarlama frekansi 0~650.00Hz 5.00Hz 12-41 P.471 Pozisyon komutu 11 pulse -30000~30000 0
10-38 P.278 zamani anahtarlama 0~650.00Hz 50.00Hz ikinci motor hiz kontrol oran 0 ~2000 sayist
ffekzl"SI ) 11-30 P.amt katsayis1 1 99999 100 12-42 P.472 Pozisyon komutu 12 tur sayisi -30000~30000 0
UV (disik voltaj) dnleme - — - -
10-39 pP.279 voltaj kazanci 0~200.0% 100.0% 1131 b 372 ikinci motor hiz kontrol integral 0~20.00s 0308 12-43 P.473 :’:;:IS’O” komutu 12 pulse 30000~30000 0
- Diii i zamani 1 99999
i ) . 0: Dijtal olarak 10-41(P.701) ile. 12-44 P.474 Pozisyon komutu 13 tur says! -30000~30000 0
10-40 P.700 VF ayrilma voltaj kaynagi - 0 ikinci motor Pl kats 0~11-35 (P.376)H:;
1: Analog veya HDI pulse ile. inci motor Pl katsayisi -35 (P.376)Hz Pozi komutu 13 pul
11-32 p.373 htariama frekans! 1 99999 5.00Hz 12-45 P.475 ozisyon komuiu 13 puse -30000~30000 0
. anahtarlama frekansi -
B Fabrika Set eyt
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L. Fabrika Set 12-46 P.476 Pozisyon komutu 14 tur sayisi -30000~30000 0
Ayari Degeri Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi o Pozisyon komutu 14 pulse
Vol Ayari Degeri 12-47 P.477 ) -30000~30000 0
10-41 P.701 VF ayrilma voltaj dijital 50Hz/60Hz sistem: 0 ~ 440.00V/0~220.00V N Y
gore 11-33 p.374 ikinci motor hiz kontrol oran 0~2000 100 12-48 P.478 Pozisyon komutu 15 tur sayisi -30000~30000 0
VF ayrilma voltaj hizlanma . -
10-42 P.702 Y ! 0~10000s 0.0 katsays1 2 99999 1249 parg | Pozisyonkomutu 15pulse ~30000~30000 0
zamani 1134 b 375 ikinci motor hiz kontrol integral 0~20.00s 0.30 sayist
VF ayrima voltaj A . -908
10-43 P.703 yl ! 0~1000.0s 0.0s zamani 2 99999
yavaslama zamani ikinci motor Pl katsayisi 11-32(P.373)~650.00Hz =
; i bag o di 11-35 P.376 10.00Hz 14)  Ozel Ayar Parametreleri Grup 13
10-44 P.704 VF ayrima stop secimi 0: Frekans/voltaj bagims iz olarak 0’a diiser. 0 anahtarlama frekansi 2 99999 ) Y p

1: Voltaj 0'a distiikten sonra, frekans diser.
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Fabrika Set 14-45 P.657 Hat hizi ayari 0~6500.0m/dk 0.0m/dk
Grup No. Parametre Adi Ayar Ara“@' S Tansiyon kapali gevrim genlik 0: Motor giicii temelli genlik limiti
Ayari Degeri 14-46 P.658 0
limiti kriteri 1: Gergek zaman hat hizi temelli genlik limiti
13-00 P.89 Kayma kargilama katsayis1 0~10 0
Tansiyon kapali gevrim genlik
13-01 P.246 Modulasyon katsayisi 0.90~1.20 1.00 14-47 P.659 imiti bi 0.0% ~100.0% 0.0%
imiti bias
Distik frekans titresim engeli
13-02 P.285 T i 0~8 5 ;
faktsrii 16)  Kullanici Parametreleri Grup 15
13.03 P.286 fYa\;l:zre: frekans titresim engeli ::Qg"éﬁ: 509 Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi _
15)  Tansiyon Kontrol Parametreleri Grup 14 Ayari Degeri
R 15-00 P.900 Kullanici kayit parametresi 1 0~1299 99999
. Fabrika Set Y -
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi C. 15-01 P.901 Kullanici kayit parametresi 2 0~1299 99999
Ayari Degeri 15-02 P.902 Kullanici kayit parametresi 3 0~1299 99999
O: Tansiyon kontrol pasif S— 1503 P.903 Kullanic: kayt parametresi 4 0~1299 99999
1: Aglk-gevrim tork kontrol modu (kapali gevrim vektor kontrol modu 504 P ooa Kl vt o515 0~1299 99999
iginde) - : ullanict kayit parametresi
14-00 P.600 Tansiyon kontrol segimi 2: Kapali-gevrim hiz kontrol modu 0 15-05 P.905 Kullanici kayit parametresi 6 0~1299 99999
3: Kapali-gevrim tork kontrol modu (kapali gevrim vektor kontrol 15-06 P.906 Kullanici kayit parametresi 7 0~1299 99999
modu iginde) 15-07 P.907 Kullanici kayit parametresi 8 0~ 1299 99999
4: Sabit hat hizi kontrol modu.
0: Sarict 15-08 P.908 Kullanici kayit parametresi 9 0~1299 99999
14-01 P.601 Sarm modu 1 Bosaltol 0 15-09 P.909 Kullanici kayit parametresi 10 | 0~1299 99999
1402 P.602 Bosaltma sirasindaki ters 0: Aktif ters malzeme bosluk alma start srasinda izin verimez. o 15-10 P.910 Kullanici kayit parametresi 11 0~1299 99999
’ bosluk alma segimi 1: Aktif ters malzeme bosluk alimina izin verilir. 15-11 P.911 Kullanici kayit parametresi 12 0~1299 99999
14-03 P.603 Mekanik iletim orani 0~300.00 1.00 15-12 P.912 Kullanici kayit parametresi 13 0~1299 99999
0: 14-05(P.605) parametre ayari. 15-13 P.913 Kullanici kayit parametresi 14 0~1299 99999
14-04 P.604 Tansiyon ayar kaynagi ;: :nzlo? deger veya PULSE giris ayari. 0 15-14 P.914 Kullanici kayit parametresi 15 0~ 1299 99999
: Haberlesme ayari.
151 P.91 Kull kaytt tresi 1 ~12
1405 P 605 Tansiyon ayan 0~ 30000N N 5-15 915 ullanict kayit parametresi 16 0 99 99999
1406 P.606 Maksimum tansiyon 0~ 30000N oN 15-16 P.916 Kullanict kayit parametresi 17 0~1299 99999
15-17 P.917 Kull kaytt tresi 1 ~12
14-07 P.607 Sfir-hiz tansiyon artmi 0~50.0% 0.0% 5 9 ullanic: kayt parametresi 18 0-1299 99999
1408 P.608 Sfr-hiz esik seviyesi 0~30.00Hz 0.00Hz 15-18 P.918 Kullanict kayit parametresi 19 0~1299 99999
1409 P.609 Tansiyon azaltma 0~100.0% 0.0% 15-19 P.919 Kullanict kayit parametresi 20 0~1299 99999
14-10 P.654 Azaltma karsilama diizeltmesi 0~10000mm Omm 17)  Parametre Modu Anahtarlama
0: Hat hizi yoluyla hesaplama. > SA3 serisinde fonksiyona gére parametreler sinflandirilir, ve fabrika ayari degeri “Grup Mod” olarak gosterilir.
1: Kalinlk b'r'kffﬂ' )(Oluylé hesaplanja (enkoder motor tarafinda), pulse > Eger kullanicilar parametreleri “P.xxx” olarak gérmek isterlerse, litfen 00-25 parametresini “1” ayarlamalidir. Bdylece tim parametreler “Geleneksel P
1411 610 Sarim g¢api hesaplama metodu sinyali PG lizerindeki A1/B1 bagh 0 N n
} : segimi 2: Kalinlk birikimi yoluyla hesaplama (enkoder sarici saftina bagl), modu” olarak gdsterilir.
pulse sinyali HDI terminaline bagl. 18) Parametre Aya” Akisi
: Anal g Ise girs. 0 stirmek ici
3: Analog deger veya pl‘J s‘e grs » Parametre ayar modunu degistirmek i¢cin MODE butonuna basiniz.
0: Sarm cap! degerini enerji kapandiginda veya sarm capi gltter
Kalinlik birikimi yoluyla sarim hes@lama durdugunda hafizada tutmaz. TN T A I = o [ o e - T T R I - ECETN I S
14-12 P.650 ¢ap! hesaplamas! oldugunda 1: Onceki hesaplan:na degeri, enerji kapandiginda veya sarm gapi 0 0 0 — O 0 Ly O O 0 0 Ly O P n d
. hesaplama durdujunda hafizada tutulur. Hafizadaki sarm capi o | o e | N L e |
hafiza kontrold degerini enerji geldiginde veya hesaplamaya yeniden basladiginda
baslangic degeri olarak alr.
14-13 P.611 Maksimum sarim gapi 0~10000mm 500mm (Monitor)(Frekans Ayari)(Parametre Ayari)(Galisma)
14-14 P.612 Sarici saft capi 0~ 10000mm 100mm » Asagidaki akis diagramina gore calisir.
0: Baslangic sarm capi 14-16(P.614) ~ 14-18(P.616) parametresi ile W“m ——— .
14-15 P.613 Baslangic sarim ¢api kaynagi set edilir. 0 O\ 1 O ol= N1
)1 —
1: Baslangic sarim ¢api analog deger ile set edilir. i o ] I e
14-16 P.614 Baslangi¢c sarim ¢api 1 0~ 10000mm 100mm
=]
14-17 P.615 Baslangi¢c sarim ¢api 2 1~10000mm 100mm giter PN
M
14-18 P.616 Baslangic sarm gapi 3 1 ~10000mm 100mm '6“1“:“6“5' “‘1““2“6“5”6'
14-19 P.617 Sarim gapi filtre zamani 1~1000ms Ooms o s ‘ ‘r—v—v—\ ‘
14-20 P.618 Sarim gagI mevcut degeri 0~ 10000mm Omm
14-21 P.619 Her bir tur pulse sayisi 1~60000 1 1 9) Diger BiIgiIer
14-22 P.620 Her bir seviye tur sayisi 1~10000 1 [T, I . . -
0 Materyal kainlG1 14-24(P.622) ~ 14.27(P 625) rosind > Bu kullanma kilavuzunun igerigi hicbir bildirime gerek duyulmadan degisebilir. Kullanma kilavuzunun en son versiyonunu firmamizd an temin edebilir
: Materyal kalinligi 14-: . ~14-27(P. parametresinden . IR
14-23 P.621 Materyal kalnlik ayar kaynagh ayarianr. 0 \ieya internetten indirebilirsiniz. (www.sseec.com.cn veya www.seec.com.tw)..
1: Materyal kalnligi analog degerden ayarlanrr. > Urinle ilgili tim sorulariniz igin teknik servisimizle kontak kurabilirsiniz.
14-24 P.622 Materyal kalinik 0 0.01~100.00mm 0.01mm V1.02  Mart , 2017
14-25 P.623 Materyal kalinlik 1 0.01~100.00mm 0.01mm
14-26 P.624 Materyal kalinlik 2 0.01~100.00mm 0.01mm
14-27 P.625 Materyal kalinlk 3 0.01~100.00mm 0.01mm
14-28 P.626 Maksimum kalinlk 0.01~100.00mm 1.00mm
0: Hat hizi girisi yok.
14-29 P.627 Hat hizi giris kaynagi 1: Analog deger veya pulse girisi 0
2: Haberlesme ayari.
14-30 P.628 Maksimum hat hizi 0.1~6500.0 m/dk 1000.0m/dk
14-31 P.629 rFf hesaplama igin minimum hat | 4 1 _ 65000 midk 200.0m/dk
ZI.
14-32 P.630 Gergek hat hizi 0~6500.0 m/dk 0.0m/dk
. Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi o
Ayari Degeri
Mekanik atalet karsilama
14-33 P.633 0~65535 0
katsayisi
14-34 P.634 Materyal yogunlugu 0~ 60000kg/ m3 Okg/ m?
14-35 P.635 Materyal genisligi 0~60000mm Omm
14-36 P.636 Surtinme karsilama katsayisi 0~50.0% 0.0%
0: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu pasif.
Materyal tedarik kesme oto 1: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu 1.
14-37 P.637 0
algilama fonksiyonu 2: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu 2.
3: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu 3.
Minimum hat hizi otomatik
14-38 P.638 0.1 ~6500.0d/dk 200.0d/dk
alglama
14-39 P.639 Oto algilama hata araligi 0.1~100.0% 10.0%
Otomatik algilama karar
14-40 P.640 0.1~60.0s 2.0s
gecikme
14-41 P.645 On-siime hiz kazanci -50.0% ~50.0% 0.0%
14-42 P.646 On-siime tork arttrma -50.0% ~50.0% 0.0%
14-43 P.647 On-stime tork gecikme zamani 0~65535ms Oms
0: Hat hizi ayari pasif.
14-44 P.656 Hat hizi ayar kaynagi 1: Hat hizi analog deger veya pulse girisinden elde edilir. 0

2: Hat hizi haberlesme modundan elde edilir.
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